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5 o | SEMESTR 1 SEMESTR 2 SEMESTR 3 SEMESTR 4 SEMESTR 5 SEMESTR 6 SEMESTR 7
LP. NAZWA PRZEDMIOTU g) g’ E c;r;]a Forma zajg¢ Forma E Forma zajg¢ Forma &‘r Forma zajg¢ Forma }(Q Forma zajg¢ Forma g Forma zaje¢ Forma .zg Forma zaje¢ Forma 'lQ Forma zaje¢ Forma 'Q
1 wle[L[p]s]| = |Gfw[elL]r zal |Qlwlelc]p]s]| = |Bwle]L]r zal |Qlwlelc]p]s]| = |B[w[elc]p][s]| 2 |B[w[ec]c]r][s]| = |&
1. Chemia 45 4 p4e] 15| 15| 15 p4o] 4
T Elektrotechnika i elektronika | 30 2 p4e) 15 15 Z0 2
T Inzynieria wytwarzania | 60 5 E 30 30 E 5
T Matematyka | 60 5 E 30 [ 30 E 5
T Mechanika techniczna | 75 6 E 30 15| 15| 15 E 6
T Nauka o materiatach | 60 4 yde) 30 30 Z0 4
T Rysunek techniczny 45 4 Z0 15 30 Z0 4
T Automatyka i robotyka 60 4 Z0 30 30 Z0 4
T Inzynieria wytwarzania Il 60 4 p4e] 30 30 Z0 4
B I w |2 z o |2
12 Komputerowe wspomaganie projektowania CAD 45 2 Z0 45 Z0 2
? Matematyka Il 60 5 E 30 [ 30 B 5]
T . Mechanika techniczna Il 30 2 Z0 15 15 Z0 2
T % Nauka o materiatach Il 60 5 E 30 30 E 5
6. | £ |Wytrzymaloss materiatow | 60 6 E 30| 15 |15 E |6
T E Elektrotechnika i elektronika Il 30 3 E 15 15 E 3
? -E Fizyka 60 6 E 30 (15| 15 E 6
1_9. % Informatyka w zastosowaniach inzynierskich 30 2 Z0 30 Z0 2
7] & [mE ARE 0 K
i 'g Jezyki programowania inzynierskiego 30 2 Z0 30 Z0 2
23 & Metrologia i systemy pomiarowe 60 5 E 30 30 E 5
? 1:>" Podstawy Konstrukcji Maszyn | 60 6 E 30 30 E 6
2—5. _§_' Techniki automatyzacii | 30 2 p4e) 15 15 p4e) 2
26 ; Teoria maszyn i mechanizmow 30 2 Z0 15 15 Z0 2
7 % Eksploatacja maszyn 45 4 yde] 15 30 Z0 4
28. E Ergonomia w inzynierii mechanicznej 15 1 Z0 15 Z0 1
=] & [ ARE 0 |
i = Mechanika ptynéw 60 6 E 30 (15| 15 E 6
32 '8 Podstawy Konstrukcji Maszyn Il 30 3 E 15 15 E 3
? = Praktyki 0 6 Zal Zal 6
? Techniki automatyzacji Il 30 3 Z0 15 15 Z0 3
? Wychowanie fizyczne 60 0 Z0 60 Z0
? Wytrzymato$¢ materiatéw 1 45 5 E 30 15 E 5
? Inzynieria wytwarzania Ill 30 3 Z0 15 15 Z0 3
E N w 5|« w 3K
40. Komputerowe wspomaganie obliczen inzynierskich CAE 30 3 Z0 30 Z0 3
T Komputerowe wspomaganie wytwarzania CAM 45 3 Z0 45 Z0 3
? Ochrona wiasnoéci intelektualnej 15 1 p4e] 15 Z0 1
? Organizacja, zarzadzanie i marketing w przedsigbiorstwach produkcyjnych 45 3 Z0 30 15 Z0 3
7 Podstawy technologii budowy maszyn 60 6 E 30 15| 15 E 6
Z Termodynamika techniczna 60 6 E 30 15| 15 E 6
I Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia 30 2 Z0 15 15 Z0 2
47. Automatyzacja proceséw produkcyjnych i montazu 60 4 E 15 30 | 15 E 4
4—8. g Diagnostyka maszyn 45 3 pde) 15 15| 15 Z0 3
? i Modelowanie i symulacja proceséow 45 3 E 15 30 E 3
I % Niezawodno$¢ maszyn 30 3 p4e] 15 15 Z0 3
T nzg Projekt przejsciowy | 30 3 Z0 30 Z0 3
; g Seminarium dyplomowe | 90 7 o) 90 z0 7
? g Uktady sterowania maszyn 45 3 Z0 15 30 Z0 3
? g Utrzymanie ruchu w procesach produkcyjnych 45 4 E 15 15 | 15 E 4
? 2 Metody i narzedzia robotyzacji 60 3 p4e] 30 30 Z0 3
[ s6. | E Narzedzia optymalizacii inzynierskiej 45 2 | zo 15 30 z0 | 2
? % Praca dyplomowa 0 15 Zal Zal 15
? g Projekt przejsciowy Il 30 3 Z0 30 Z0 3
? 2 Seminarium dyplomowe I 60 3 Z0 60 Z0 3
X Zautomatyzowany transport technologiczny i magazynowanie 60 4 E 30 15| 15 E 4
47. Budowa, programowanie i eksploatacja obrabiarek CNC 60 5 E 30 30 E 5}
? Konstrukcyjne i technologiczne metody zwigkszania wydajnosci maszyn 60 3 E 30 30 E 3
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SEMESTR 1 SEMESTR 2 SEMESTR 3 SEMESTR 4 SEMESTR 5 SEMESTR 6 SEMESTR 7
o c 0
QN I |Forma . s . — . s .
LP. NAZWA PRZEDMIOTU g -§) 9 2al Forma zajg¢ Forma E Forma zaje¢ Forma g Forma zajg¢ Forma g Forma zajg¢ Forma E Forma zaje¢ Forma E Forma zaje¢ Forma E Forma zaje¢ Forma g
1 clL|pls| z o c|lLlpls| = |m clLlpls| = o clL|p|s| z @ clr|pls| z@ jmjw|c|L|p|s| =@ [m|w|ec|L|P|s]| = |@
49. Pneumatyczne i hydrauliczne uktady sterowania maszyn 30 2 Z0 15 [ 15 Z0 2
—
50. E Procesy obrdbki powierzchniowej 60 5 E 30 30 E 5
| =
51. g. Seminarium dyplomowe | 90 7 Z0 90 Z0 7
— N
52. % Wybrane zagadnienia z obrébki skrawaniem 45 3 Z0 30 15 Z0 3
53. = Wykorzystanie technik komputerowych w eksploatacji 45 5 Z0 45 Z0 5
©
— =
54. E Fizyczne procesy starzenia elementéw maszyn 60 4 E 30 30 E 4
| ©
55. o Praca dyplomowa 0 15 Zal Zal 15
— Q
56. ﬁ Seminarium dyplomowe I 60 3 o) 60 Z0 3
—1 W
57. Technologia napraw i remontow 45 4 E 30 15 E 4
58. Utrzymanie maszyn i urzadzen w stanie zdatnosci 60 3 Z0 30 | 30 Z0 3
59. Wybrane zagadnienia z eksploatacji maszyn 30 1 o] 30 Z0 1
47. — Alternatywne uktady napedowe pojazdéw 15 2 Z0 15 Z0 2
1 o
48. I.I_J Budowa pojazdéw samochodowych 90 7 E 45 30 | 15 E 7
1 X
49. ; Elektrotechnika i mechatronika samochodowa 75 5 E 30 45 E 5
50. Zg Materiatoznawstwo motoryzacyjne 30 3 Z0 15 15 Z0 3
— N
51. g Seminarium dyplomowe | 90 7 Z0 90 Z0 7
52. % Silniki pojazdéw samochodowych 60 4 Z0 30 30 Z0 4
1 .S
53. 8 Teoria ruchu pojazdéw samochodowych 30 2 Z0 15 15 Z0 2
-
©
54. o Diagnostyka pojazdéw samochodowych 60 3 E 30 30 E 3
— <
55. ﬁ Eksploatacja pojazdéw samochodowych 30 2 Z0 15 15 Z0 2
— 1 W
56. — Elementy rzeczoznawstwa samochodowego 15 1 o) 15 Z0 1
— ©
57. E‘ Podstawy komputerowego wspomagania projektowania pojazdéw 30 2 Z0 30 Z0 2
=]
58. 5 Praca dyplomowa 0 15 Zal Zal 15
— (/]
59. g Seminarium dyplomowe I 60 3 Z0 60 Z0 3
1 X
60. Technologia napraw samochodéw 60 4 E 30 30 E 4
47. Metodologia projektowania technicznego 60 3 Z0 30 30 Z0 3
48. E Projektowanie przektadni mechanicznych 60 4 Z0 30 30 Z0 4
— X
49. ;’ Seminarium dyplomowe | 90 7 Z0 90 Z0 7
| £
50. Q Technologiczne aspekty projektowania maszyn 60 6 E 30 30 E 6
— [
51. %‘ Wybrane zagadnienia projektowania maszyn 60 6 E 30 30 E 6
' ©
52. g Zarzadzanie projektami 60 4 Z0 30 30 Z0 4
53. Eé Ergonomiczne i ekologiczne aspekty projektowania. 45 3 Z0 15 30 Z0 3
[=
54. 'Y |Modelowanie i symulacja w projektowaniu 60 4 p4e) 30 30 Z0 4
— Q
55. '§ Nowoczesne metody i narzedzia projektowania 60 4 Z0 60 Z0 4
— S
56. § Praca dyplomowa 0 15 Zal Zal 15
57. g Seminarium dyplomowe I 60 3 Z0 60 Z0 3
58. Zagadnienia komunikacji w projektowaniu 30 1 Z0 30 pde] 1
47. Eksploatacja uktadéw mechatronicznych w automatyce 0 0 pde] 0 0 Z0 0
48. E Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 0 0 pde] 0 Z0 0
49. g Metody sztucznej inteligencji 0 0 p4e] 0 0 0 Z0 0
50. ; Przetwarzanie, identyfikacja i analiza sygnatéw 0 0 Z0 0 0 Z0 0
— P
51. u Seminarium dyplomowe | 0 0 Z0 0 Z0 0
— ©
52. = Systemy wykonawcze, sensoryczne i urzadzenia pomiarowe w automatyce 0 0 pde] 0 0 0 Z0 0
— (]
53. ; Uktady napedowe w mechatronice 0 0 E 0 0 E 0
— ©
54. -g Elektromechaniczne elementy mechatroniki 0 0 Z0 0 0 Z0 0
11]
55. = Organizacja proceséw przemystowych 0 0 Z0 0 Z0 0
56. g Praca dyplomowa 0 0 Zal Zal 0
—1] €
57. g Roboty i manipulatory 0 0 E 0 0 0 E 0
— =
58. g Seminarium dyplomowe || 0 0 Z0 0 Z0 0
' [*]
59. % Systemy wizyjne 0 0 Z0 0 0 Z0 0
60. Uktady sterowania w automatyce przemystowej - PLC 0 0 E 0 0 E 0
47. Aspekty ekologiczne dziatalno$ci wydobywczej 30 2 Z0 15 15 Z0 2
48. Automatyzacja maszyn wydobywczych 45 3 Z0 15 15 | 15 Z0 3
49. E Maszyny wydobywcze 60 5 E 30 [ 15 15 E 5
=2
50. g Podstawy geologii w przemysle wydobywczym 30 2 Z0 15 15 Z0 2
51. ﬁ Podstawy technologii eksploatacji zt6z 15 1 p4e] 15 Z0 1
(%]
52. 'c Projekt przejsciowy | 30 3 pde] 30 Z0 3
— =
53. § Seminarium dyplomowe | 90 7 Z0 90 Z0 7
54. (;“ Wybrane zagadnienia eksploatacji maszyn wydobywczych 60 5 E 30 [ 15 15 E 5
55. 5 Zarzadzanie procesami wydobywczymi 30 2 Z0 15 15 Z0 2
— N
56. g. Normatywy prawne w przemysle wydobywczym 30 1 pde] 15 15 Z0 1
— N
57. 5 Praca dyplomowa 0 15 Zal Zal 15
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LP. NAZWA PRZEDMIOTU § g 5 Fozr;?a Forma zaje¢ Forma | & Forma zaje¢ Forma | @ Forma zaje¢ Forma | & Forma zaje¢ Forma | @ Forma zaje¢ Forma | & Forma zaje¢ Forma | & Forma zajec¢ Forma | &
1 ° A NE zal | NE zal | A NE zal | AN zal | S ENE zal (R wlel[c]p][s]| = |B[wleL]pr][s]| = |&
58. E- Projekt przej$ciowy II 30 3 pde] 30 Z0 3
? ﬁ Seminarium dyplomowe I 60 3 Z0 60 Z0 3
E g Systemy pomiarowe w przemysle wydobywczym 45 3 Z0 15 15| 15 Z0 3
? Utrzymanie ruchu w procesach wydobywczych 60 4 E 30 [ 15 15 E 4
; Zasilanie i napedy elektryczne 30 1 Z0 15 15 Z0 1
47. Modelowanie i symulacja proceséw technologicznych 60 3 o] 30 30 Z0 3
K Obrébka plastyczna 60 5 E 30 30 E 5
K - Odlewnicze procesy technologiczne 60 5 E 30 30 E 5
? E Procesy obrébki skrawaniem i obrabiarki 60 5 E 30 30 E 5
? E Projektowanie procesow technologicznych obrobki skrawaniem 30 3 Z0 15 15 Z0 3
? 5 Seminarium dyplomowe | 90 7 o] 90 Z0 7
? f Techniki komputerowe w projektowaniu inzynierskim 30 2 Z0 30 Z0 2
? g’ Kontrola proceséw technologicznych 45 2 E 30 15 E 2
? g Obrébka cieplna i powierzchniowa 60 4 E 30 15| 15 E 4
? f.‘; Praca dyplomowa 0 15 Zal Zal 15
? = Projekt technologiczny 30 2 Z0 30 Z0 2
K Seminarium dyplomowe I 60 3 Z0 60 Z0 3
? Spawalnictwo 60 4 E 30 15 | 15 E 4
47. Aerodynamika 30 2 p4e] 15 15 Z0 2
4_8. Bezzatogowe statki powietrzne 15 1 Z0 15 Z0 1
K Budowa samolotéw (ptatowcow) 60 5 E 30 30 E 5
I Materiatoznawstwo lotnicze 30 2 Z0 15 15 Z0 2
? Prawo lotnicze 15 1 Z0 15 y4e] 1
? g Seminarium dyplomowe | 90 7 Z0 90 Z0 7
? E Silniki lotnicze 60 5 E 30 30 E 5
? g Uktady sterowania samolotow 30 2 Z0 15 15 Z0 2
? § Zarzadzanie ryzykiem zagrozen w lotnictwie 15 1 p4de] 15 Z0 1
? -‘!_u Zespoty napedowe samolotow 45 4 E 15 30 E 4
? E Diagnostyka silnikéw lotniczych i samolotow 45 3 E 15 30 E 3
? é Eksploatacja ptatowcéw i silnikéw lotniczych 30 1 Z0 15 15 Z0 1
? Elektrotechnika i Elektronika Lotnicza 30 2 Z0 30 Z0 2
K Praca dyplomowa 0 15 Z0 Z0 15
? Seminarium dyplomowe || 60 3 Z0 60 Z0 3
; Technologie i procedury napraw samolotéw 60 4 E 30 30 E 4
? Wyposazenie poktadowe samolotéw 30 2 Z0 15 15 Z0 2
Modut ogélny| 1800 | 144 375 30 405 30 360 30 315 30 345 30 0 0 0 T
Automatyzacja i Utrzymanie Ruchu (AiUR)[ 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 E
Eksploatacja Maszyn (EM)[ 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 E
Konstrukcja i Eksploatacja Pojazdow (KIEP)| 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 E
Konstrukcyjno-Menadzerska (KM)| 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 ;
Mechatronika w Budowie Maszyn (MwBM) 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 T
Maszyny i Urzadzenia Wiertnicze (MiUW)| 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 E
Technologia Maszyn (TM)| 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 ?
Mechanika Lotnicza (ML)| 645 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 255 ?
Praktyki| 160 6 -
tacznie| 2605 | 210 375 [30] 405 [30] 360 | [30] 315 | [30] 345 [30] 390 | [30] 255 |
tacznie bez praktyk| 2445 | 204 |



