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Zalgcznik nr 1
do uchwaty nr 449 Senatu Uniwersytetu Zielonogorskiego
z dnia 29 maja 2019 .

1. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PROWADZONYCH STUDIOW

Nazwa kierunku: AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia( studia pierwszego stopnia/
studia drugiego stopnia / jednolite studia STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA
magisterskie)

Profil ksztatcenia (ogdlnoakademicki /praktyczny): OGOLNOAKADEMICKI

Forma studidéw (stacjonarne/niestacjonarne): STACJONARNE

Wskazanie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych lub
dziedzin sztuki i dyscyplin artystycznych, do ktérych
odnoszg sie efekty uczenia sie (w tym dyscypliny
wiodacej) oraz okreslenie procentowego udziatu automatyka, elektronika i elektrotechnika
liczby punktow ECTS dla poszczegdlnych dyscyplin w 210 ECTS

liczbie punktéw ECTS koniecznej do uzyskania
kwalifikacji odpowiadajgcych poziomowi ksztatcenia

NAUKI INZYNIERYJNO-TECHNICZNE

Wskazanie tytutu zawodowego nadawanego

inzynier
absolwentom

Informacja o posiadanej przez podstawowg
jednostke organizacyjng uczelni kategorii naukowej

2. WSKAZANIE ZWIAZKU Z MISJA UCZELNI | JEJ STRATEGIA ROZWOJU

Misja Uczelni. Uniwersytet Zielonogdrski, jako uczelnia powstata z potgczenia dziatajgcych dotychczas
uczelni akademickich na terenie Srodkowego Nadodrza, tworzy i ksztattuje tradycje akademickie
w tym regionie. Swojg dziatalno$¢ edukacyjng i naukowo-badawcza faczy z ksztattowaniem wartosci
etycznych $wiata nauki, kultury, przemystu i gospodarki narodowej. Za przewodnie idee swoich
dziatan edukacyjnych Uniwersytet Zielonogérski przyjmuje prawde, szacunek dla wiedzy i rzetelnos¢
w jej upowszechnianiu. W badaniach naukowych kieruje sie poszukiwaniem prawdy oraz ptyngcym
stad postepem w nauce i technice. Proces edukacyjny w Uniwersytecie Zielonogoérskim jest
organizowany z poszanowaniem zasady spéjnosci ksztatcenia i badan naukowych oraz prawa
studiujgcych do swobodnego rozwijania ich zamitowan i indywidualnych uzdolnien.

Uniwersytet Zielonogorski jest uczelnig otwartg zarédwno na najnowsze osiggniecia naukowe
i techniczne, jak i na zapotrzebowanie spoteczne dotyczace ustug edukacyjnych realizowanych
w duchu stuzby na rzecz dobra wspdlnego z uwzglednieniem szczegdlnych potrzeb edukacyjnych
mtodziezy niepetnosprawne;.
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Podstawowymi celami dziatalnosci Wydziatu zgodnie z misjg uczelni i jej strategig rozwoju s3:

e prowadzenie badan naukowych — na wydziale prowadzonych jest wiele tematédw badawczych
w ramach dziatalno$ci statutowej oraz poprzez granty miedzynarodowe oraz krajowe wtasne,
rozwojowe finansowane z Narodowego Centrum Nauki oraz Narodowego Centrum Badan
i Rozwoju.

e edukacja specjalistow z wybranych dziedzin nauk technicznych.

e dziatalnos¢ cywilizacyjna dgZqgca do upowszechnienia w spofeczeristwie wiedzy i kultury oraz
wspierania wszystkich form aktywnosci spotecznej sprzyjajqgcej jej rozwojowi - pracownicy
i studenci Wydziatu aktywnie uczestnicza w corocznych spotkaniach naukowych dla
mieszkancow regionu w ramach festiwalu nauki, targédw pracy, winobrania itp.

3. OPIS KOMPETENCJI OCZEKIWANYCH OD KANDYDATA UBIEGAJACEGO O PRZYJECIE NA
STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA

Wymagania wstepne obejmujg wiedze na poziomie egzaminu dojrzatosci z zakresu matematyki,
jezykéw (polskiego i obcego) oraz z przedmiotdow wybranych z grupy przedmiotéw: fizyka
i astronomia, informatyka, chemia. Rekrutacja odbywa sie zgodnie z przepisami ogélnymi.

4. ANALIZA ZGODNOSCI ZAKLADANYCH EFEKTOW UCZENIA SIE Z POTRZEBAMI RYNKU
PRACY

Program studidw umozliwia zdobycie wiedzy z zakresu analizy sygnatéw, regulacji automatycznej,
robotyki, algorytméw decyzyjnych i obliczeniowych. Ponadto w programie studidw przewidziano
ksztatcenie umiejetnosci korzystania ze: sprzetu komputerowego w ramach uzytkowania
profesjonalnego oprogramowania inzynierskiego, jak i opracowywania wtasnych, prostych aplikacji
programowania i sterownikéw logicznych; sieci komputerowych i sieci przemystowych przy
eksploatacji i do projektowania uktadéw automatyki oraz systeméw sterowania i systemoéw
wspomagania decyzji. Ksztatcenie na kierunku Automatyka i Robotyka ma na celu przygotowanie do
eksploatacji, uruchamiania i projektowania systeméw automatyki i robotyki w rdznych
zastosowaniach. Absolwenci sg przygotowani do pracy w przemysle, a takze w matych i $rednich
przedsiebiorstwach zatrudniajgcych inzynieréw z zakresu automatyki oraz technik decyzyjnych.
Absolwenci kierunku sg przygotowani do podjecia studidw drugiego stopnia w obszarze nauk
technicznych. Ponad to absolwenci kierunku posiadajg elementarng wiedze w zakresie zarzadzania
i prowadzenia dziatalnosci gospodarczej oraz znajg zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci — wykorzystujac wiedze i kompetencje inzynierskie mogg podejmowac wtasng
dziatalno$¢ gospodarcza

5. OPIS SPOSOBOW WERYFIKACJI | OCENY OSIAGANYCH PRZEZ STUDENTA EFEKTOW
UCZENIA SIE W TRAKCIE CALEGO PROCESU KSZTALCENIA

Szczegdtowe informacje dotyczace metod weryfikacji efektéw ksztatcenia znajdujg sie w opisach
przedmiotow w polu ,Weryfikacja efektow ksztatcenia i warunki zaliczenia”.
Studenci wykonuja prace dyplomowg pod opieka promotora.
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Kryteria, forme i zakres kontroli osiggniecia efektéw przypisanych do przedmiotéw/modutéw
podawane sg przez prowadzacych zajecia na poczatku semestru zaje¢ oraz wskazane sg na
(pod)stronach w systemie SylabUZ — Oferta dydaktyczna Uniwersytetu Zielonogdrskiego.
Ponadto na Wydziale stosuje sie pogtebiong analize z wykorzystaniem miernikéw ilosciowych:

e oceny z podziatem na forme zaliczen (zaliczenia/egzamin dla danego semestru studidw),

e oceny z poszczegoblnych przedmiotéw (dla danego semestru studiow),
odsetek studentéw z zaliczeniem warunkowym i powtarzajgcych semestr,
oceny uzyskane z egzaminu dyplomowego,
oceny prac dyplomowych wystawiane przez promotordw i recenzentow,

e udziat ocen w ogdlnej liczbie ocen — liczba ocen bdb, db+,db,dst+,dst,ndst,

e odsetek studentow, ktérzy ztozyli egzamin dyplomowy w terminie,

e informacja o pracach wyrdznionych przez branzowe stowarzyszenia, naukowe towarzystwa

czy interesariuszy zewnetrznych,

e odsetek prac odrzuconych przez system antyplagiatowy,

e wskaznik odsiewu studentéw,

e liczba studentdw, ktérzy realizujg nauke na wiecej niz jednym kierunku,
Studenci uczestniczg w ocenie zaje¢ z wykorzystaniem systemu uczelnianego. Jak réwniez studenci
uczestniczg w ocenie praktyki zawodowej.

Zagadnienia egzaminacyjne s weryfikowane przez Wydziatowy Zespdt ds. Zapewniania Jakosci
ksztatcenia na kierunku Informatyka.

Informacjg zwrotng sg rowniez opinie pracodawcow o studentach odbywajacych praktyki zawodowe.
Dla losowo wybranych grup fokusowych realizowana jest ankieta zwigzana z efektami uczenia sie.
Analiza losowo wybranych prac dyplomowych wraz z zestawem ocen uzyskanych przez dyplomanta
w trakcie studiéw (bez danych osobowych dyplomanta).

6. PROGRAM STUDIOW DLA KIERUNKU STUDIOW, PROFILU | POZIOMU KSZTALCENIA
OBEJMUIJACY:

6.1 opis zaktadanych efektéw uczenia sie z przyporzadkowaniem do kierunku studiéw do
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych lub dziedzin nauki sztuki i dyscyplin artystycznych, do
ktorych odnoszg sie efekty uczenia sie dla tego kierunku

6.2

Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych, Dyscyplina automatyka, elektronika i elektrotechnika

Tab. 1. Zaktadane efekty uczenia sie dla kierunku automatyka i robotyka studia pierwszego
stopnia o profilu ogélnoakademicki wraz z odniesieniem do efektéw uczenia sie dla
kwalifikacji na poziomie 6 Polskiej Ramy Kwalifikacji

Symbol Po ukonczeniu studiow pierwszego stopnia na kierunku studiow Efekty
obszarowe dla
efektu automatyka i robotyka absolwent: poziomu 6
WIEDZA

posiada wiedze w zakresie matematyki, obejmujacg analize
K_wo1 matematyczng, algebre liniowg, statystyke matematyczng oraz P6S_WG-01
funkcje zmiennej zespolonej, niezbedng do: (a) opisu i analizy ciggtych
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i dyskretnych uktadéw dynamicznych, (b) analizy wynikéw
eksperymentu, (c) opisu i analizy dziatania obwoddw elektrycznych
oraz analogowych i cyfrowych uktadéw elektronicznych, (d)
rozwigzywania zadan mechaniki ogdélnej, obejmujgca kinematyke i
dynamike.

K_Wo2

ma elementarng wiedze w zakresie matematyki stosowanej
obejmujacg modelowanie matematyczne, metody numeryczne oraz
techniki symulacji stosowane powszechnie do rozwigzywania zadan
inzynierskich

P6S_WG-01

K_W03

ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujacg mechanike, termodynamike,
optyke, elektrycznosc i magnetyzm oraz fizyke ciata statego, w tym
wiedze niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujacych w ukfadach sterowania oraz w ich otoczeniu

P6S_WG-01

K_Wo4

ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
reprezentacji sygnatdw oraz ciggtych i dyskretnych systemow
dynamicznych, zaréwno w dziedzinie czasu, jak i czestotliwosci

P6S_WG-01

K_Wo05

zna i rozumie podstawowe pojecia i ma elementarng wiedze w
zakresie budowy i funkcjonowania systemdw operacyjnych oraz
programowania w jezykach niskiego i wysokiego poziomu

P6S_WG-01

K_W06

ma elementarng wiedze w zakresie budowy i funkcjonowania
procesorow, komputerdw i sieci komputerowych

P6S_WG-01

K_WO07

ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
podstaw elektrotechniki, w tym wiedze o podstawowych zjawiskach,
prawach, wielkosciach i jednostkach niezbedng do analizy obwodéw
elektrycznych pradu statego i sinusoidalnie zmiennego

P6S_WG-01

K_WO08

ma podstawowgq wiedze z zakresu elektroniki niezbedng do analizy
dziatania oraz do projektowania prostych uktadéw elektronicznych

P6S_WG-01

K_WO09

ma podstawowg wiedze o metodach, przyrzadach i systemach
pomiarowych do pomiaru wybranych wielkosci elektrycznych i
nieelektrycznych

P6S_WG-01

K_W10

ma elementarng wiedze dotyczacg funkcji, topologii, wtasciwosci i
zastosowan podstawowych przeksztattnikow energoelektronicznych
typu AC/DC, DC/DC, AC/AC oraz DC/AC

P6S_WG-01

K_W11

ma wiedze o podstawowych rodzajach i strukturach uktadéw regulacji
automatycznej: (a) rozumie potrzebe konstruowania opisu
matematycznego systemu na potrzeby projektowania uktadow
regulacji, (b) posiada elementarng wiedze w zakresie metod
projektowania uktadéw regulacji, (c) rozumie podstawowe
zagadnienia zwigzane ze sterowaniem procesami dyskretnymi i

ciggtymi

P6S_WG-01
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ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w
zakresie wspotczesnych robotéw przemystowych: (a)
charakteryzuje podstawowe uktady napedowe i sensoryczne
robotow przemystowych, (b) rozumie ograniczenia zwigzane z
funkcjonowaniem robotéw przemystowych, (c) posiada wiedze o
typowych zastosowaniach robotéw w przemysle

K_W12 P6S_WG-01

ma ugruntowang wiedze w zakresie zastosowania typowego
oprogramowania i oprzyrzagdowania wykorzystywanego do
projektowania uktadéw automatyki: (a) posiada elementarng
wiedze w zakresie programowalnych sterownikdéw logicznych
(PLC), (b) zna podstawowe charakterystyki elektromechaniczne i
typowe przeznaczenie maszyn elektrycznych, (c) zna programowe
narzedzia inzynierskie umozliwiajgce weryfikacje funkcjonowania
uktadéw sterowania

K_W13 P6S_WG-01

ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng w
zakresie kwantowania i prébkowania sygnatéw, algorytmow
K_W14 sterowania cyfrowego, w tym cyfrowych regulatoréw PID, oraz P6S_WG-01
implementacji uktadéw regulacji ze sprzezeniem od stanu i
uktaddéw z obserwatorami stanu

ma uporzgdkowang wiedze ogdblng w zakresie urzadzen automatyki
przemystowej i sieci przemystowych, znajgc ich systematyke,

K_W15 . P6S_WG-01
- stosowane standardy oraz symbole stosowane do ich -
przedstawiania
ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w
K W16 zakresie forn?u’rowama problemoéw decy.zanych, technik PES WG-O1
- przeszukiwan prostych, heurystycznych i metaheurystycznych, oraz -
systemow ekspertowych i obliczen inteligentnych
K_W17 posiada specjalistyczng wiedze w zakresie wybranej specjalnosci P6S_WG-01
K W18 orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych trendach P6S_WK-02.1

rozwojowych automatyki i robotyki

ma podstawowgq wiedze niezbednga do zrozumienia spotecznych,
K_W19 ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych P6S_WK-02.2
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej

ma podstawowaq wiedze o metodach, przyrzadach i systemach
K_W20 pomiarowych do pomiaru wybranych wielkosci elektrycznych i P6S_WG-01
nieelektrycznych

ma elementarng wiedze dotyczacg funkcji, topologii, wtasciwosci i
K_w21 zastosowan podstawowych przeksztattnikow P6S_WG-01
energoelektronicznych typu AC/DC, DC/DC, AC/AC oraz DC/AC
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ma wiedze o podstawowych rodzajach i strukturach uktadéw
regulacji automatycznej: (a) rozumie potrzebe konstruowania
opisu matematycznego systemu na potrzeby projektowania

K_W22 uktadow regulacji, (b) posiada elementarng wiedze w zakresie P6S_WG-01
metod projektowania uktadéw regulacji, (c) rozumie podstawowe
zagadnienia zwigzane ze sterowaniem procesami dyskretnymi i
ciggtymi

UMIEJETNOSCI
potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych P6S_UW-03,
_ . .- . .. . . , . .. P6S_UK-04.1,

K_Uo01 zrédet, integrowac je w celu interpretacji a takze wyciggac wnioski i PES UK-04.2
formutowac opinie PBS__KK-O7.1
potrafi opracowac dokumentacje oraz prezentacje ustng dotyczaca PES UW-03

K_U02 realizacji zadania inzynierskiego, wykorzystujac do tego celu PES UK-O4 1
odpowiednie techniki informacyjno-komunikacyjne - ’

K_U03 ma umlejet.r.\osc samoksztatcenia sie, m.in. w celu podnoszenia P6S_UU-06
kompetencji zawodowych
postuguje sie jezykiem angielskim w stopniu pozwalajgcym na

K_Uo04 porozumienie sie, przeczytanie ze zrozumieniem prostych tekstow P6S_UK-04.3
technicznych oraz instrukcji obstugi sprzetu i oprogramowania
potrafi postugiwac sie wtasciwie dobranymi aplikacjami,
rodowiskami it . lat  do obliczer

K_UOS :c,r? O.WIS éml progra@s yc‘znyml ora.z sy.mu z’:\ orami ?o iczen PES UW-03
inzynierskich, syntezy i analizy modeli obiektéw, uktadéw -
cyfrowych i analogowych
potrafi dokonaé analizy i przetwarzania sygnatéw oraz analizy

K_U06 systeméw dynamicznych w dziedzinie czasu i czestotliwosci, P6S_UW-03
wykorzystujgc odpowiednie narzedzia sprzetowe i programowe

fi projek ¢ kt f konfi ¢

K_U07 potrafi projektowac proste u aij t':y I"OWE orazs on'lgurowac PES UW-03
sprzet komputerowy i urzadzenia sieci komputerowej -

K_U08 potrafi pr.ogranTo'waé w jqzyka<,:h niskiego i wysokiego pozi.omu P6S UW-O3
oraz analizowad i konfigurowaé wybrane systemy operacyjne -

K_U09 potrafi dobierac i stosowac eIemen:cy elektroni.czne i uktady PES UW-03
scalone do budowy prostych uktadéw elektronicznych -
potrafi zrealizowaé pomiary wybranych wielkosci elektrycznych,

K_U10 opracowad wyniki pomiardéw, okresli¢ btedy i niepewnosci P6S_UW-03
pomiaréw
potrafi zbada¢ podstawowe witasciwosci obiektu sterowania, a w

K_U11 szczegoblnosci umie sprawdzié stabilnosé, sterowalnosé i P6S_UW-03
obserwowalnosé systemow liniowych
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K_U12

umie zastosowac wybrane techniki projektowania regulatorow i
dokonac oceny jakosci ich funkcjonowania

P6S_UW-03

K_u13

potrafi rozwigzywaé podstawowe zagadnienia zwigzane z
eksploatacjg robotéw przemystowych: (a) potrafi rozwigzywac
zadanie kinematyki prostej i odwrotnej dla typowych
manipulatoréw przemystowych, (b) potrafi zastosowac typowe
jezyki i sposoby programowania robotdw, (c) zna i stosuje zasady
bezpieczenstwa zwigzane z zastosowaniem robotéw

P6S_UW-03

K_U14

potrafi zaprojektowad prosty uktad sterowania z zastosowaniem
programowalnych sterownikéw logicznych (PLC): (a) umie
zastosowac podstawowe struktury i jezyki umozliwiajgce opis
funkcjonowania PLC, (b) potrafi zweryfikowaé poprawnos¢ opisu
funkcjonalnosci prostego ukfadu sterowania.

P6S_UW-03

K_U15

potrafi projektowad cyfrowe uktady regulacji automatycznej,
dobierac regulatory, czujniki pomiarowe i urzagdzenia wykonawcze

P6S_UW-03

K_U16

potrafi stosowac oprogramowanie wspomagajace, np. Matlab
Control System Toolbox oraz Simulink, w zadaniach projektowania
uktaddw sterowania

P6S_UW-03

K_U17

potrafi wyspecyfikowac problem decyzyjny, ocenié przydatnosé
metod i istniejgcych narzedzi sztucznej inteligencji do jego
rozwigzania, oraz zaprojektowacd i zaimplementowac prosty system
wspomagania decyzji

P6S_UW-03

K_U18

potrafi wykorzystac specjalistyczng wiedze do rozwigzywania
prostych zadan zwigzanych z wybrang specjalnoscia

P6S_UW-03

K_U19

podczas formutowania i rozwigzywania zadan obejmujgcych
projektowanie elementow, uktaddéw i systemow automatyki potrafi
dostrzegac ich aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe,
ekonomiczne i prawne

P6S_WK-02.3,
P6S_UW-03

K_U20

stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce w
przemysle

P6S_UW-03,
P6S_ KR-09

K_u21

potrafi ocenié przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzgcych
do rozwigzywania prostych zadan inzynierskich, typowych dla
automatyki i robotyki oraz wybierac i stosowac wtasciwe metody i
narzedzia

P6S_UW-03

K_U22

potrafi zredagowac, przeanalizowac i przedstawi¢ wymagania w
przedsiewzieciach zwigzanych z rozwigzywaniem zadan
inzynierskich typowych dla automatyki i robotyki.

P6S_UW-03
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KOMPETENCJE SPOLECZNE
K_KO1 ma swmdomosc.odpOW|ed2|aIIn(?SC| za prace wiasng oraz gotowos¢ P6S_UO-05.1
do przestrzegania zasad okreslajgcych prace w zespole
ma $wiadomos¢ dynamicznego rozwoju i wptywu innowatorskich
. P . .. . P6S_WK-02.1,
K_K02 rozwigzan inzynierskich w obszarze automatyki i robotyki na wzrost PES KK-O7.2
poziomu cywilizacyjnego - '
ma Sswiadomos¢ szybkiej dezaktualizacji nabytej wiedzy w zakresie
uktaddw automatyki i robotyki oraz wynikajacej stad koniecznosci
podnoszenia kompetencji zawodowych na bazie
. .. . .y - P6S_UU-06,
K_KO03 nowopowstajgcych technologii, znajgc mozliwosci dalszego PES KK-07.2
doksztatcania sie (studia Il i lll stopnia, studia podyplomowe, kursy - '
i egzaminy przeprowadzane przez uczelnie, firmy i organizacje
zawodowe)
rozumie potrzebe zrozumiatego formutowania informacji
. . L L .. . P6S_KO-08.1,
K_K04 zwigzanych z osiggnieciami techniki w dyscyplinie automatyka i PES KO-08.2
robotyka - '
rozumie koniecznos¢ przedsiebiorczosci i profesjonalizmu w pracy P6S_WK-02.3,
K KO5 inzyniera oraz postepuje zgodnie z zasadami etyki inzynierskiej P65_KK-07.2,
- P6S_ KO-08.3,
P6S_ KR-09
potrafi wspotdziatad i pracowad w grupie, przyjmujac w niej rézne
P . . ) L P6S_UO-05.1,
K_K06 role, okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie -
. . P6S_UO-05.2
lub innych zadania
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Kategorie Odniesienie do
Charakterysty Kod et kierunkowych
ki efektow kwalifikacji Kwalifikacje efektow uczenia
uczenia sie sie
Wiedza: absolwent zna i rozumie
W zaawansowanym stopniu — wybrane fakty, obiekty i zjawiska | K_ W01, K_WO02,
oraz dotyczace ich metody i teorie wyjasniajgce ztozone | K_WO03, K_WO04,
zaleznosci miedzy nimi, stanowigce podstawowa wiedze ogdlng z | K_WO05, K_WO06,
zakresu dyscyplin naukowych lub artystycznych tworzacych | K_WO07,K_WO08,
podstawy teoretyczne oraz wybrane zagadnienia z zakresu | K_W09, K_W10,
P6S_WG-01 . . . L L
- wiedzy szczegétowej — wiasciwe dla programu studidw, a w | K W11, K_ W12,
przypadku studiow o profilu praktycznym — rowniez | K_ W13, K_W14,
zastosowania praktyczne tej wiedzy w dziatalnosci zawodowej | K_W15, K_W16,
zwigzanej z ich kierunkiem K_W17, K_W20,
Wiedza (W) K_W21, K_W22
P6S_WK-02.1 | fundamentalne dylematy wspofczesnej cywilizacji K_W18, K_K02
P6S_WK-02.2 | podstawowe ekonomiczne, prawne, etyczne i inne | K W19
uwarunkowania réznych rodzajéow dziatalnosci zawodowe;j
zwigzanej z kierunkiem studidow, w tym podstawowe pojecia i
zasady z zakresu ochrony wiasnosci przemystowej i prawa
autorskiego
P6S_WK-02.3 | podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form | K_KO5, K_U19
przedsiebiorczosci
Umiejetnosci: absolwent potrafi
wykorzystywac posiadang wiedze:
— formutowac i rozwigzywac ztozone i nietypowe problemy oraz | K_U01, K_U02,
wykonywaé zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych | K_U05, K_U06,
przez: K_U07, K_U08,
- wilasciwy dobér Zrédet i informacji z nich pochodzacych, | K_UQ09, K_U10.
dokonywanie oceny, krytycznej analizy i syntezy tych informaciji, K_U11, K_U12,
P6S_UW-03 . . L. . .
- dobdr oraz stosowanie wtasciwych metod i narzedzi, w tym | K_U13, K_U14,
zaawansowanych technik informacyjno—komunikacyjnych K_U15, K_U16,
K_U17, K_U18,
wykorzystywac posiadang wiedze K_U19, K_U21,
— formutowac i rozwigzywaé problemy oraz wykonywaé zadania | K_U22
.. L . typowe dla dziatalnosci zawodowej zwigzanej z kierunkiem
Umiejetnosci L. L. .
v) studlovy -w erypadku studlow. o profilu [.:)ra.ktycznym _ .
P6S_UK-04.1 | komunikowa¢ sie z otoczeniem z uzyciem specjalistycznej | K_U01, K_U02
terminologii
P6S_UK-04.2 | bra¢ udziat w debacie — przedstawia¢ i ocenia¢ rézne opinie i | K_UO1
stanowiska oraz dyskutowac o nich
P6S_UK-04.3 | postugiwad sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego K_U04
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego
P6S_UO-05.1 | planowac i organizowac prace -indywidualng oraz w zespole K_K06, K_K01
P6S_UO-05.2 | wspotdziataé z innymi osobami w ramach prac zespotowych | K_K06
(takze o charakterze interdyscyplinarnym)
P6S_UU-06 §arr_10dzielnie planowac i realizowaé wtasne uczenie sie przez cate | K_U03, K_K03
zycie
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Kompetencje spoteczne: absolwent jest gotéw do

Kompetencje
Spoteczne (K)

P6S_KK-07.1 krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci K_U01
uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw | K_K02, K_KO03,
P6S KK-07.2 poznawczych i praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertéw w | K_KO05
- ' przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu
P6S_KO-08.1 | wypetniania zobowigzan spofecznych, wspdétorganizowania | K_K04
dziatalnosci na rzecz Srodowiska spotecznego
P6S_KO-08.2 | inicjowania dziatan na rzecz interesu publicznego K_KO04
P6S_KO-08.3 | myslenia i dziatania w sposdb przedsiebiorczy K_K05
odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym: K_K05, K_U20
P6S KR-O9 . przestrzegania zasad etyki zawodowe] i wymagania tego od
- innych,
- dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

TABELA ODNIESIENIA PRK — KOMPETENCJE INZYNIERSKIE

Studia I i Il stopnia oraz jednolite studia magisterskie

Odniesienie do

Kategoria 4 kwalifikacii — kierunkowych
charakterystyki Kod kwalifikacji Kwalifikacje efektow uczenia
uczenia sie
Wiedza: absolwent zna i rozumie
P6S_WG-I1 podstawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia K_W01, K_WO02,
urzadzen, obiektow i systeméw technicznych K_WO03, K_W04,
P7S_WG-I1 K_WO05, K_WO06,
WIEDZA (W) K_WO07,K_W08,
K_W09, K_W10,
K_W11, K W12,
K_W13, K_W14,
K_W15, K_W16,
K_W22
. P6S_WK-I2 Podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych
UMIEIETNOSCI B form ind widualne'y rzedsi biorczoéciJ ! (KOS, K K02
(V) P7S_WHK-I2 y J P € K_U19
Umiejetnosci: absolwent potrafi
P6S_UW-I3 planowacd i przeprowadzac eksperymenty, w tym K_U05, K_U06,
P7S UW-I3 pomiary i symulacje komputerowe, K_U07, K_U08,
- interpretowacd uzyskane wyniki i wyciggac¢ wnioski K_U09, K_U10.
K_U11, K_U12,
K_U13, K_U14,
K_U15, K_U16,
K_U17, K_U19,
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K_U21
P6S_UW-I4 przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji
zadan inzynierskich oraz ich
P7S_UW-I4
rozwigzywaniu: K_U05, K_U06,
K_U07, K_U0S,
- wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne i K_U09, K_U10.
eksperymentalne, K_U11, K_U12,
UMIEJETNOSCI K_U13, K_U14,
(v) - dostrzegac ich aspekty systemowe i K_U15, K_U16,
pozatechniczne, w tym aspekty etyczne K_U17, K_U19,
K_U21
- dokona¢ wstepnej oceny ekonomicznej
proponowanych rozwigzan i podejmowanych
dziatan inzynierskich
P6S_UW-I5 dokonac krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania istniejacych rozwigzan
P7S_UW-I5 K_U21, K_U22
technicznych i ocenic te rozwigzania
P6S_UW-I6 rojektowac — zgodnie z zadang specyfikacjg —
_ proj ’8 ' asp V”JQ K U12, K U13,
oraz wykona¢ typowe dla kierunku studiow - -
P7S_UW-I6 . . . , K_U14, K_U15,
- proste urzgdzenie, obiekt, system lub zrealizowac¢ K U6 K U7
proces, uzywajac odpowiednio dobranych metod, - « ,U1_8 ’
technik, narzedzi i materiatéw -
P6S_UW-I7P rozwigzywac praktyczne zadania inzynierskie
wymagajace korzystania ze standardéw i norm
P75_UW-I7P inzynierskich oraz stosowania technologii
wiasciwych dla kierunku studiéw, wykorzystujac .
o . , . Nie dotyczy
doswiadczenie zdobyte w Srodowisku
zajmujgcym sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierska —w przypadku studiéw o profilu
praktycznym
P6S_UW-I8P wykorzystywaé zdobyte w srodowisku
zajmujgcym sie zawodowo dziatalnoscig
P75_UW-I8P inzynierska doswiadczenie zwigzane z .
. e e , Nie dotyczy
utrzymaniem urzadzen, obiektéw i systemow
typowych dla kierunku studiéw — w przypadku
studidw o profilu praktycznym
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6.2 wskazniki dotyczgce programu studiow

Wskazniki dotyczace programu studidw na ocenianym kierunku studidow, poziomie i profilu
ksztatcenia

Liczba punktéw ECTS konieczna do uzyskania kwalifikacji

odpowiadajgcych poziomowi ksztatcenia 210
Liczba semestréw konieczna do uzyskania kwalifikacji odpowiadajgcych 7
poziomowi ksztatcenia

Liczba punktdw ECTS przyporzadkowana do zajeé dydaktycznych

wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i 106

studentéw

Liczba punktéw ECTS przyporzgdkowana modutom zaje¢ zwigzanych z
prowadzonymi badaniami naukowymi w dziedzinie/dziedzinach
nauki/sztuki wtasciwej/wtasciwych dla ocenianego kierunku studiéw, 120
stuzgce zdobywaniu przez studenta umiejetnosci praktycznych i
kompetencji spotecznych (dla kierunkéw o profilu praktycznym)

Liczba punktéw ECTS przyporzgdkowana zajeciom z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych (w przypadku kierunkéw studiow

przypisanych do dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne 12
lub nauki spoteczne)

Liczba punktéw ECTS przyporzgdkowana przedmiotom/modutom zajeé 63
do wyboru

Liczba punktdw ECTS przyporzgdkowana praktykom zawodowym oraz 7 (160h)

liczba godzin praktyk zawodowych (jezeli program przewiduje praktyki)
Liczba godzin zaje¢ z wychowania fizycznego — w przypadku

stacjonarnych studiéw pierwszego stopnia i jednolitych studiéw 60
magisterskich

Moduty zaje¢ zwigzane z prowadzonymi badaniami naukowymi w dziedzinie nauki lub sztuki
zwigzanej z kierunkiem studidw, stuzgce zdobywaniu przez studenta pogtebionej wiedzy oraz
umiejetnosci prowadzenia badan naukowych

Nazwa modutu zaje¢  |[Forma/formy zajeé taczna liczba godzin | Liczba punktéw ECTS

Podstawy techniki
cyfrowej i \Wyktad, l[aboratorium 60 5
mikroprocesorowej

Sygnaty i systemy

i \Wyktad, l[aboratorium 60 5
dynamiczne
Technika regul_acu \Wyktad, l[aboratorium 60 6
automatycznej
Podstawy robotyki Wyktad, laboratorium 60 6
pterowanie procesami Wyktad, laboratorium 60 5

ciggtymi

Wyktad, laboratorium,

Sterowanie robotow . 60 5
projekt
Automatyka napedu .
y P& Wyktad, laboratorium 45 3
elektrycznego
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Program studiéw

Systemy. czasy Wyktad, laboratorium 45 4
rzeczywistego
Modelowanie i .
. \Wyktad, laboratorium 60 6
symulacja
Podstawy . Wyktad, laboratorium 60 5
energoelektroniki
Metody analizy danych [Wyktad, ¢wiczenia 45 4
bterowanie Procesaml \Wyktad, laboratorium 60 5
dyskretnymi
Cyfrowe przetwarzanie |, 1.4 |aboratorium 60 5
sygnatow
pensory W systemach Wyktad, laboratorium 45 4
sterowania
Program.oyvalr?e \Wyktad, laboratorium 60 5
sterowniki logiczne
Seml.na.r|um Seminarium 150 14
specjalistyczne
Modut specjalistyczny Przemystowe systemy automatyki i robotyki 33 ECTS
Diagnostyka procesow wyktad, laboratorium 60 5
przemystowych
Urzadzenia automatykijwyktad, laboratorium 45 4
przemystowej
Zautomatyzowane wyktad, laboratorium 60 5
systemy wytwarzania
Systemy wbudowane/ |wyktad, laboratorium
Sprzetowe systemy 45 4
sterujgce
Projekt grupowy projekt 75 6
Algorytmy sterowania |wyktfad, laboratorium
cyfrowego / Systemy 60 4
wizyjne
Inteligentne systemy |wyktad, laboratorium
pomiarowo-sterujgce/
. 60 5
Komputerowa technika
pomiarowa
Modut specjalistyczny Automatyka przemystowa 33 ECTS
Elementy Yvykonawcze wyktad, laboratorium 60 5
automatyki
Przetworniki .
. wyktad, laboratorium 60 5
pomiarowe
Projekt grupowy projekt 60 4
Kompatybilnos¢ wyktad, laboratorium 60 5
elektromagnetyczna
CAD ka?dow wyktad, laboratorium 30 2
elektronicznych
Pn'focesory sygnafowe i wyktad, laboratorium 45 4
mikrokontrolery/
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Uktady
energoelektroniczne

Oprogramowanie
aparatury pomiarowo-
sterujacej/ wyktad, laboratorium 45 4
Komputerowe systemy
pomiarowe

Bezprzewodowe sieci
sensorowe / Napedy
precyzyjne i roboty
przemystowe

wyktad, laboratorium 45 4

Razem; 120

Profil ogélnoakademicki — obejmuje zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscig naukowq
w dyscyplinie lub w dyscyplinach, do ktorych przyporzgdkowany jest kierunek studiow, w wymiarze
wiekszym niz 50% liczby pkt ECTS i uwzglednia udziat studentéw w zajeciach przygotowujgcych do
prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziat w tej dziatalnosci (drugi stopien studiow)

Moduty zaje¢ do wyboru

Nazwa modutu zaje¢  [Forma/formy zajec taczna liczba godzin | Liczba punktéw ECTS
Modut specjalistyczny |wyktad, laboratorium 405 33
Seml.na.r|um Seminarium 150 14
specjalistyczne
Praktyka praktyka 160 7
azyk ahgle.ISkl .HV/ Laboratorium 120 9
lezyk niemiecki I-1V

Razem: 63

Program studiow umozliwia studentowi wybdr zajec, ktorym przypisano punkty ECTS w wymiarze
mniejszym niz 30% liczby pkt. ECTS

6.3 zajecia lub grupy zaje¢ — wraz z przypisaniem do kazdego modutu efektéw uczenia sie oraz
tresci programowych, form i metod ksztatcenia, zapewniajgcych osiggniecie tych efektéw, a
takze liczby punktéw ECTS (sylabusy)

Opisy przedmiotéw z uwzglednieniem tresci programowych, form i metod ksztatcenia,
zapewniajacych osiggniecie tych efektow, a takze liczby punktéw ECTS znajdujg sie w systemie
SylabUZ (Oferta dydaktyczna Uniwersytetu Zielonogorskiego).

6.4 sposéb weryfikacji i oceny osiggania przez studenta zaktadanych efektéw uczenia sie

Opisy przedmiotow z uwzglednieniem form i metod ksztatcenia, zapewniajgcych osiggniecie tych
efektow i sposoby weryfikacji znajdujg sie w systemie SylabUZ (Oferta dydaktyczna Uniwersytetu
Zielonogorskiego). W tabeli ponizej znajduje sie zestawienie form zaliczen dla przedmiotéw
realizowanych na kierunku.
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Automatyka i robotyka . . .
. x e studia stacjonarne | stopnia
profil ogélnoakademicki
Rozktad zaje¢ w sem. (godz. w zjezdzie)
Lp Nazwa przedmiotu ECTS sem. 1 sem. 2 sem. 3 sem. 4 sem. 5 sem. 6 sem. 7
wlcllfplwic|liplwlclI|plwic|l|plwic|l[piwlc|Ips|wic|l]pls
Modut treci podstawowych
1 Analiza matematyczna 6 |28
2 Algebra liniowa z geometrig analityczng 5 [25)2*°
3 Podstawy programowania 5 28] [2*°
4 Metody komputerowe w obliczeniach inzynierskich 5 2 [2*°
5 Metody numeryczne 4 1, 2*°
6 Fizyka dla inzynierow 5 2F p*°
Modut tresci kierunkowych
7 Oprogramowanie uzytkowe w systemie Linux 4 17° [*°
8 Systemy SCADA 5 2% 2%
9 Podstawy elektrotechniki 5 [2°°17°1%°
10 Podstawy elektroniki 5 2F[ ]
11 Metrologia 4 1 [2*°
12 Podstawy techniki cyfrowej i mikroprocesorowej 5 27| ¥
13 Sygnaly i systemy dynamiczne 5 9= 220
14 Technika regulacji automatycznej 6 28| 2%
15 Podstawy robotyki 6 28| 2*°
16 Sterowanie procesami ciggtymi 5 2F| 2
17 Sterowanie robotow 5 1°|  2*°11*°
18 Automatyka napedu elektrycznego 3 27° 1
19 Systemy czasu rzeczywistego 4 1° 2
20 Programowanie obiektowe 5 20| *°
21 Modelowanie i symulacja 6 2F| ¥
22 Podstawy energoelektroniki 5 27| p*°
23 Metody analizy danych 4 27017
24 Sterowanie procesami dyskretnymi 5 25| 2*°
25 Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 5 2F| 2%
26 Sensory w systemach sterowania 4 15| 2%
27 Programowalne sterowniki logiczne 5 2%l [p*°
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Modut ksztatcenia ogblnego
28 Technologia informacyjna 3 2%°
29 Bezpieczenstwo pracy z elementami ergonomii 1
30 Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 17°
31 Zarzadzanie matym i $rednim przedsigbiorstwem 1 17°
32 Jezyk angielski/niemiecki | 2 2%°
33 Jezyk angielski/niemiecki Il 2 2%
34 Jezyk angielski/niemiecki 1l 2 27
35 Jezyk angielski/niemiecki IV 8 2F
36 Wychowanie fizyczne 0 45°
37 Komunikacja interpersonalna 1 i
38 Redakcja prac dyplomowych i tekstéw uzytkowych 1 17°
Wspétczesne trendy w sterowaniu procesami przemystowymi BO
39 = A " 3 2
Wspotczesne trendy w robotyzacji i automatyzacji
Modut specjalistyczny (obowigzkowe)
40| Modut specialistyczny (do wyboru) |3 [ [T T T T TP T T T ITTT P T 1 18 | 15 [ [ 1]
Modut dyplomowania
41 Seminarium specjalistyczne 14 10%°
42 Seminarium dyplomowe | 1 1%°
43 Seminarium dyplomowe Il 4 2%
Praktyka zawodowa
44 Praktyka zawodowa 7 160°°
11/5|7 [0/11/2(10 0/11/1 |12 0|10/ 1 |12/ 0 3+6/0 6+8| 1 l4+4|0 7+4/51+5/4 4 | 4 0| ‘2
Razem liczba godzin / punktow ECTS 210 241 (10+14) | 25 h (12 +13) / 20h+165§60
23n/30p | 23h/30p | 24h/30p | 23h/30p /(30p ) (30p ) ook 300
w - wykfad - c - éwiczenia - |- laboratorium - p — projekt, s - seminarium - przedmiot wybieralny - X°-egzamin  X° — zaliczenie na oceng X*°- zaliczenie bez oceny
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Modut specjalistyczny | — Przemystowe systemy automatyki i robotyki

1 Diagnostyka proceséw przemystowych 5 2| |27
2 Urzadzenia automatyki przemystowe;j 4 1°°, | 2%°
3 Zautomatyzowane systemy wytwarzania 5 2% | 2%
4 Projekt grupowy 6 5%°
Systemy wbudowane z0 20
5 = 4 1 2
Sprzetowe systemy sterujgce
Algorytmy sterowania cyfrowego 70 20
6 — 4 2 2
Systemy wizyjne
7 Inteligentne systemy pomiarowo-sterujace 5 oF 220
Komputerowa technika pomiarowa
. . . o o0/0 0,0 |00OO|]O O OOOOO 060 8 0,40 4(5000 0
Razem liczba godzin / punktéw ECTS 27133 Oh/Op Oh/Op 0h/Op Oh/Op 14h/18p 130/ 15p Oh/Op
W - wykfad - c - éwiczenia - | — laboratorium - p — projekt, s - seminarium - przedmiot wybieralny - XF- egzamin X° — zaliczenie na ocene X*°- zaliczenie bez oceny
Modut specijalistyczny Il — Automatyka przemystowa
1 Elementy wykonawcze automatyki 5 28| |2
2 Przetworniki pomiarowe 5 28| |2
3 Projekt grupowy 4 47°
4 Kompatybilno$é elektromagnetyczna 5 2 ¥
5 CAD ukfadéw elektronicznych 2 10| |17
Procesory sygnatowe i mikrokontrolery 4 120 | 920
6 Uktady energoelektroniczne
Oprogramowanie aparatury pomiarowo-sterujgcej 4 120 | 920
7 Komputerowe systemy pomiarowe
Bezprzewodowe sieci sensorowe £ 20
8 — 4 1 2
Napedy precyzyjne i roboty przemystowe
. . . 0 0|0 0 0 000|000 OO0 O|Ol6|0 8 4/0/5,41|0/0/00
Razem liczba godzin / punktéw ECTS 27/33 Oh/Op Oh/Op Oh/Op Oh/Op 14h/18p 13h / 15p Oh/Op
W - wykfad - c - éwiczenia - | — laboratorium - p — projekt, s - seminarium - przedmiot wybieralny - X - egzamin X° — zaliczenie na ocene X°°- zaliczenie bez oceny
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6.5 plan studiow uwzgledniajgcy moduty zajeé

Auto m atYka I'ro b_Ot_yka studia stacjonarne | stopnia
profil ogélnoakademicki
Rozklad zaje¢ w sem. (godz. w zjezdzie)
Lp Nazwa przedmiotu ECTS sem. 1 sem. 2 sem. 3 sem. 4 sem. 5 sem. 6 sem. 7
wic|l|plwic[tiplwle[liplwlc[l[plwle[l[p|wlc|I[ps|wlc|I][ps

Modut tresci podstawowych
1 Analiza matematyczna 6 22
2 Algebra liniowa z geometrig analityczng 5 22
3 Podstawy programowania 5 2 2
4 Metody komputerowe w obliczeniach inzynierskich 5 2 2
5 Metody numeryczne 4 1 2
6 Fizyka dla inzynieréw 5 22

Modut tresci kierunkowych
7 Oprogramowanie uzytkowe w systemie Linux 4 1 2
8 Systemy SCADA 5 2 2
9 Podstawy elektrotechniki 5 2|11
10 Podstawy elektroniki 5 2 2
11 Metrologia 4 1 2
12 Podstawy techniki cyfrowej i mikroprocesorowej 5 2 2
13 Sygnaly i systemy dynamiczne 5 2 2
14 Technika regulacji automatycznej 6 2 2
15 Podstawy robotyki 6 2 2
16 Sterowanie procesami ciggtymi 5 2 2
17 Sterowanie robotéw 5 1 21
18 Automatyka napedu elektrycznego 3 2 1
19 Systemy czasu rzeczywistego 4 1 2
20 Programowanie obiektowe 5 2 2
21 Modelowanie i symulacja 6 2 2
22 Podstawy energoelektroniki 5 2 2
23 Metody analizy danych 4 21
24 Sterowanie procesami dyskretnymi 5 2 2
25 Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 5 2 2
26 Sensory w systemach sterowania 4 1 2
27 Programowalne sterowniki logiczne 5 2 2
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Modut ksztatcenia ogoélnego

28 Technologia informacyjna 3 2
29 Bezpieczenstwo pracy z elementami ergonomii 1 1
30 Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 1
31 Zarzadzanie matym i $rednim przedsigbiorstwem 1 1
32 Jezyk angielski/niemiecki | 2 2
33 Jezyk angielski/niemiecki Il 2 2
34 Jezyk angielski/niemiecki IlI 2 2
35 Jezyk angielski/niemiecki IV 3 2
36 Wychowanie fizyczne 0 4
37 Komunikacja interpersonalna 1 1
38 Redakcja prac dyplomowych i tekstow uzytkowych 1 1
Wspotczesne trendy w sterowaniu procesami przemystowymi
39 2 = 3 2
Wspotczesne trendy w robotyzacji i automatyzacji
Modut specjalistyczny (obowigzkowe)
40/ Modut specialistyczny (do wyboru) [ 8 [ [ [ T TTTTTTTTTTTTT 18 ] 15 L [ 11
Modut dyplomowania
41 Seminarium specjalistyczne 14 10
42 Seminarium dyplomowe | 1 1
43 Seminarium dyplomowe || 4 2
Praktyka zawodowa
44 Praktyka zawodowa 7 160
115701121001111201011203+606+814+407+4/51+5/444012
Razem liczba godzin / punktéw ECTS 210 +160
23h/30p | 23h/30p | 24h/30p | 23h/30p 24 h (10+14) /| 25h (12 +13)/ 20h+160h
30p 30p praktyka / 30p
w - wykfad - c - ¢wiczenia - | —laboratorium - p - projekt - przedmiot wybieralny - X-egzamin
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Uniwersytet Zielonogorski, Wydziat Informatyki, Elektrotechniki i Automatyki

Modut specjalistyczny | — Przemystowe systemy automatyki i robotyki

1 Diagnostyka procesow przemystowych 5 2 2
2 Urzadzenia automatyki przemystowej 4 1 2
3 Zautomatyzowane systemy wytwarzania 5 2 2
4 Projekt grupowy 6 5
Systemy wbudowane
5 = 4 1 2
Sprzetowe systemy sterujgce
Algorytmy sterowania cyfrowego
6 s 4 2 2
Systemy wizyjne
7 Inteligentne systemy pomiarowo-sterujgce 5 2 2
Komputerowa technika pomiarowa
. . ) o/ojo| o0  O0O0OO/O O OOO0O O O/6/0,8|0/4/0/4/5/000|0
Razem liczba godzin / punktéw ECTS 27133 Oh/Op Oh/Op Oh/Op Oh/Op 14h/ 18p 13h/15p Oh/Op
w - wykfad - c - éwiczenia - |- laboratorium - p - projekt - przedmiot wybieralny - X- egzamin
Modut specjalistyczny Il — Automatyka przemystowa
1 Elementy wykonawcze automatyki 5 2 2
2 Przetworniki pomiarowe 5 2 2
3 Projekt grupowy 4 4
4 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 5 2 2
5 CAD ukfadoéw elektronicznych 2 1 1
Procesory sygnatowe i mikrokontrolery 4 1 5
6 Uktady energoelektroniczne
Oprogramowanie aparatury pomiarowo-sterujgcej 4 1 2
7 Komputerowe systemy pomiarowe
Bezprzewodowe sieci sensorowe
8 — 4 1 2
Napedy precyzyjne i roboty przemystowe
. . . 0|0 0 o0 0/00/0|f0j]O|OO/O|O |O|6/0 8 4,0|/5/4/0/0/0/0
Razem liczba godzin / punktéw ECTS 27/33 Oh/Op Oh/Op Oh/Op Oh/Op 14h/ 18p 130/ 15p Oh/Op
w - wykfad - c - ¢wiczenia - | —laboratorium - p - projekt - przedmiot wybieralny - X-egzamin
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6.6 wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych (praktyki dla kierunku o profilu
praktycznym | stopnia i jednolitych magisterskich wynosza 6 miesiecy — 720h, natomiast Il
stopnia 3 miesigce — 360h. Dla kierunkéw o profilu ogdlnoakademickim, jezeli program
studiow przewiduje praktyki)

Wymiar praktyk
4 tygodnie (160 godz.) po IV semestrze studidow (5 pkt ECTS w sem. VII)
Zasady i forma odbywania praktyk

W ramach przedmiotu Praktyka zawodowa studenci praktycznie realizujg zadania i projekty
w firmach i przedsiebiorstwach, ktore oferujg stanowiska pracy zwigzane z obszarem zastosowan
Informatyki. Praktyka realizowana jest w terminach, ktére nie kolidujg z zajeciami w danym roku
akademickim.

Szczegdtowe informacje oraz regulacje zwigzane z zasadami organizacji praktyki zawodowej
zawarte sg w Regulaminie Praktyk (Uchwata RW z dnia 21 marca 2018 roku z pdziniejszymi
zmianami).

Student odbywa praktyke na podstawie ,Porozumienia o organizacji zawodowych praktyk
studenckich odbywanych na podstawie skierowania uczelni” . Dokument ten podpisywany jest
przez przedstawiciela zaktadu pracy oraz petnomocnika Dziekana Wydziatu. Nastepnie Wydziat
kieruje studenta na praktyke do okreslonego zaktadu pracy na podstawie ,Skierowania na
praktyke zawodowg”.

Nadzdér nad przebiegiem praktyk, ze strony Uczelni, prowadzi koordynator praktyk. Nadzér nad
przebiegiem praktyk ze strony zaktad pracy prowadzi wyznaczony przez zaktad pracy opiekun
praktyki.

Przyjeto Uchwatg Rady Wydziatu Informatyki, Elektrotechniki i Automatyki UZ z dnia 20 marca
2019 roku

Automatyka i robotyka, studia | stopnia, stacjonarne, profil ogélnoakademicki Strona 21 z 21
Program studiéw



