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1. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PROWADZONYCH STUDIOW

Nazwa kierunku: AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia( studia pierwszego stopnia/
studia drugiego stopnia / jednolite studia STUDIA DRUGIEGO STOPNIA
magisterskie)

Profil ksztatcenia (ogdélnoakademicki /praktyczny): OGOLNOAKADEMICKI

Forma studidéw (stacjonarne/niestacjonarne): STACJONARNE

Wskazanie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych lub
dziedzin sztuki i dyscyplin artystycznych, do ktérych

odnoszg sie efekty uczenia sie (w tym dyscypliny NAUKI INZYNIERYJNO-TECHNICZNE

wiodacej) oraz okreslenie procentowego udziatu automatyka, elektronika i elektrotechnika
liczby punktow ECTS dla poszczegdlnych dyscyplin w

90 ECTS
liczbie punktow ECTS koniecznej do uzyskania

kwalifikacji odpowiadajgcych poziomowi ksztatcenia

Wskazanie tytutu zawodowego nadawanego

MAGISTER INZYNIER
absolwentom

Informacja o posiadanej przez podstawowa

jednostke organizacyjng uczelni kategorii naukowej

2. WSKAZANIE ZWIAZKU Z MISJA UCZELNI | JEJ STRATEGIA ROZWOJU

Misja Uczelni. Uniwersytet Zielonogérski, jako uczelnia powstata z potgczenia dziatajacych dotychczas
uczelni akademickich na terenie Srodkowego Nadodrza, tworzy i ksztattuje tradycje akademickie w
tym regionie. Swojg dziatalno$¢ edukacyjng i naukowo-badawczg taczy z ksztattowaniem wartosci
etycznych Swiata nauki, kultury, przemystu i gospodarki narodowej. Za przewodnie idee swoich
dziatan edukacyjnych Uniwersytet Zielonogdrski przyjmuje prawde, szacunek dla wiedzy i rzetelnos¢
W jej upowszechnianiu. W badaniach naukowych kieruje sie poszukiwaniem prawdy oraz ptyngcym
stagd postepem w nauce i technice. Proces edukacyjny w Uniwersytecie Zielonogdrskim jest
organizowany z poszanowaniem zasady spoéjnosci ksztatcenia i badan naukowych oraz prawa
studiujgcych do swobodnego rozwijania ich zamitowan i indywidualnych uzdolnien.

Uniwersytet Zielonogdrski jest uczelnig otwartg zaréwno na najnowsze osiggnhiecia naukowe i
techniczne, jak i na zapotrzebowanie spoteczne dotyczace ustug edukacyjnych realizowanych w
duchu stuzby na rzecz dobra wspdlnego z uwzglednieniem szczegdlnych potrzeb edukacyjnych
mtodziezy niepetnosprawne;.
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Podstawowymi celami dziatalnos$ci Wydziatu zgodnie z misjg uczelni i jej strategig rozwoju sa:

e prowadzenie badan naukowych — na wydziale prowadzonych jest wiele tematow badawczych
w ramach dziatalnosci statutowej oraz poprzez granty miedzynarodowe oraz krajowe wiasne,
rozwojowe finansowane z Narodowego Centrum Nauki oraz Narodowego Centrum Badan
i Rozwoju.

e edukacja specjalistow z wybranych dziedzin nauk technicznych.

e dziatalnos¢ cywilizacyjna dgzqca do upowszechnienia w spoteczenstwie wiedzy i kultury oraz
wspierania wszystkich form aktywnosci spotecznej sprzyjajqcej jej rozwojowi - pracownicy
i studenci Wydziatu aktywnie uczestniczg m corocznych spotkaniach naukowych dla
mieszkancow regionu w ramach festiwalu nauki, targédw pracy, winobrania itp.

3. OPIS KOMPETENCII OCZEKIWANYCH OD KANDYDATA UBIEGAJACEGO O PRZYJECIE NA
STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA

Na stronie http://rekrutacja.uz.zgora.pl znajdujg sie najwazniejsze informacje na temat zasad i
przebiegu rekrutacji.

Uprawnione do podjecia studiéw drugiego stopnia sg osoby, ktére uzyskaty tytut magistra inzyniera
lub inzyniera.

Rekrutacja na kierunek odbywa sie zgodnie z zasadami ustalania punktacji na studia drugiego
stopnia zamieszczonymi w przepisach ogdlnych oraz z szczegdétowymi zasadami rekrutacji na
kierunek studiéw.

4. ANALIZA ZGODNOSCI ZAKLEADANYCH EFEKTOW UCZENIA SIE Z POTRZEBAMI RYNKU
PRACY

Program studiéw umozliwia zdobycie zaawansowanej wiedzy i umiejetnosci potrzebnych do
twdrczego dziatania w zakresie analizy, projektowania i konstrukcji uktadow i systeméw automatyki,
sterowania i oprogramowania systemoéw robotyki przemystowej i ustugowe] oraz projektowania
systemow wspomagania decyzji. Jest biegly w problematyce technik decyzyjnych i wiedzy
systemowej oraz przygotowany do rozwigzywania ztozonych interdyscyplinarnych probleméw z
zakresu automatyki i robotyki w przemysle. Absolwent jest przygotowany do kierowania zespotami w
jednostkach przemystowych i projektowych oraz do pracy naukowo-badawczej. Jest przygotowany do
pracy w instytutach naukowo-badawczych, osrodkach badawczo-rozwojowych, w przemysle, a takze
w matych i $rednich przedsiebiorstwach zatrudniajgcych specjalistow z zakresu automatyki i technik
decyzyjnych. Absolwent ma wpojone nawyki ustawicznego ksztatcenia i rozwoju

zawodowego oraz jest przygotowany do podejmowania wyzwan badawczych i podjecia ksztatcenia w
szkole doktorskiej.

Absolwent studiow |l stopnia posiada zaawansowang wiedze i umiejetnosci potrzebne do podjecia
pracy zwigzanej z projektowaniem, uruchamianiem oraz eksploatacjg nowoczesnych i klasycznych
uktadéw oraz systeméw automatyki w zastosowaniach przemystowych i pozaprzemystowych.
Posiada duzg wiedze specjalistyczng z zakresu sterowania procesami przemystowymi,
komputerowych systemdéw automatyki, systemow diagnostyki, sztucznej inteligencji, budowy
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elementdw i urzadzen automatyki, sterowania i oprogramowania systeméw robotyki przemystowej i
ustugowej oraz projektowania systeméw wspomagania decyzji. Obejmujac wiedze z zakresu
informatyki, elektroniki i mechaniki, program ksztatcenia daje dobrg podstawe do rozwigzywania
ztozonych interdyscyplinarnych problemdw z zakresu automatyki i robotyki w przemysle. Absolwent
jest  przygotowany do projektowania zautomatyzowanych uktadéw napedowych w
przedsiebiorstwach produkujgcych lub dostarczajacych sprzet automatyki, projektujgcych lub
eksploatujacych przemystowe ukfady automatyki, oraz konstruujgcych systemy pomiarowe na
potrzeby automatyzacji i robotyzacji oraz automatyzacji badan eksperymentalnych. Posiada réwniez
gruntowng wiedze z zakresu projektowania i eksploatacji zautomatyzowanych systeméw
pomiarowych oraz monitorujgcych, wykorzystujgcych metody i techniki komputerowe; tworzenia i
rozwijania specjalistycznego oprogramowania na potrzeby sterowania procesami produkcyjnym i
zarzadzania oraz nadzoru nad eksploatacjg komputerowych i klasycznych, zautomatyzowanych

i zrobotyzowanych proceséw przemystowych.

5. OPIS SPOSOBOW WERYFIKACJI | OCENY OSIAGANYCH PRZEZ STUDENTA EFEKTOW
UCZENIA SIE W TRAKCIE CALEGO PROCESU KSZTALCENIA

Szczegétowe informacje dotyczace metod weryfikacji efektow ksztatcenia znajdujg sie w opisach
przedmiotow w polu ,Weryfikacja efektdw ksztatcenia i warunki zaliczenia”. Studenci wykonuja
prace dyplomowa pod opiekg promotora.

Kryteria, forme i zakres kontroli osiggniecia efektow przypisanych do przedmiotéw/modutéw
podawane s3 przez prowadzacych zajecia na poczatku semestru zaje¢ oraz wskazane sg na
(pod)stronach w systemie SylabUZ — Oferta dydaktyczna Uniwersytetu Zielonogdrskiego. Ponadto na
Woydziale stosuje sie pogtebiong analize z wykorzystaniem miernikéw ilosciowych:

e oceny z podziatem na forme zaliczen (zaliczenia/egzamin dla danego semestru studiow),

e oceny z poszczegdlnych przedmiotéw (dla danego semestru studidw),

e odsetek studentéw z zaliczeniem warunkowym i powtarzajgcych semestr,

e oceny uzyskane z egzaminu dyplomowego,

e oceny prac dyplomowych wystawiane przez promotoréw i recenzentow,

e udziat ocen w ogdlnej liczbie ocen — liczba ocen bdb, db+,db,dst+,dst,ndst,

e odsetek studentéw, ktérzy ztozyli egzamin dyplomowy w terminie,

e informacja o pracach wyrdznionych przez branzowe stowarzyszenia, naukowe towarzystwa

czy interesariuszy zewnetrznych,

e odsetek prac odrzuconych przez system antyplagiatowy,

e wskaznik odsiewu studentéw,

e liczba studentow, ktdrzy realizujg nauke na wiecej niz jednym kierunku,

Studenci uczestniczg w ocenie zaje¢ z wykorzystaniem systemu uczelnianego. Jak rdwniez studenci
uczestniczg w ocenie praktyki zawodowej.

Zagadnienia egzaminacyjne sg weryfikowane przez Wydziatowy Zespét ds. Zapewniania Jakosci
ksztatcenia na kierunku Informatyka.

Informacjg zwrotng sg réwniez opinie pracodawcow o studentach odbywajgcych praktyki zawodowe.
Dla losowo wybranych grup fokusowych realizowana jest ankieta zwigzana z efektami uczenia sie.
Analiza losowo wybranych prac dyplomowych wraz z zestawem ocen uzyskanych przez dyplomanta
w trakcie studiéw (bez danych osobowych dyplomanta).
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6. PROGRAM STUDIOW DLA KIERUNKU STUDIOW, PROFILU | POZIOMU
KSZTALCENIA OBEJMUJACY:

6.1 opis zaktadanych efektéw uczenia sie z przyporzadkowaniem do kierunku studiow do
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych lub dziedzin nauki sztuki i dyscyplin artystycznych,
do ktdrych odnoszg sie efekty uczenia sie dla tego kierunku

Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych, Dyscyplina automatyka, elektronika i elektrotechnika

Tab. 1. Zaktadane efekty uczenia sie dla kierunku automatyka i robotyka studia
drugiego stopnia o profilu ogélnoakademicki wraz z odniesieniem do efektdw uczenia
sie dla kwalifikacji na poziomie 7 Polskiej Ramy Kwalifikacji

Symbol Po ukoriczeniu studiéw drugiego stopnia na kierunku studiéw Efekty
obszarowe dla
efektu automatyka i robotyka absolwent: poziomu 7
WIEDZA
ma uporzagdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
K Wo1 automatyzacji proceséw przemystowych niezbedng do zrozumienia P7S_WG-01.1
- oraz scharakteryzowania podstawowych elementow sktadowych
zautomatyzowanego systemu produkcyjnego
ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
K W02 optymalizacji, zna i rozumie zasady formutowania zadania P7S_WG-01.1
- optymalizacji na podstawie opisu problemu technicznego lub
technologicznego
K W03 ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng w P7S WG-01.1
- zakresie modelowania i identyfikacji systemow
K Woa ma podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng w zakresie teorii P7S WG-01.1
- regulacji uktadéw nieliniowych
K W05 ma podbudowang teoretycznie szczegétowq wiedze w zakresie P7S WG-01.1
- zdecentralizowanych uktadéw sterowania
ma podbudowang teoretycznie wiedze obejmujacg strukture, zadania
. . . e - . P7S_WG-01.1
K_Wo06 i ograniczenia systemow inteligentnych w kontekscie uktadéw
automatyki i robotyki
K W07 ma uporzgdkowang i pobudowang teoretycznie wiedze w zakresie P7S WG-01.1
- funkcjonowania i projektowania systemdw tolerujgcych uszkodzenia
rozumie role i znaczenie metod sztucznej inteligencji oraz
K_wWo08 przetwarzania heurystycznego w automatyzacji i robotyzacji proceséw | P7S_WG-01.1
przemystowych
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ma wiedze z zakresu pneumatycznych, hydraulicznych i 7S WG-O1.1
K_Wo09 elektromechanicznych uktadéw wykonawczych oraz ich zastosowania - )
w uktadach automatyki przemystowe;j
K W10 zna zagadnienia dotyczgce typowych zastosowan uktadéw automatyki | P7S_WG-01.1
- w automatyzacji pracy systemow z odnawialnymi zrédtami energii
zna klasyfikacje napeddw elektrycznych oraz zasady doboru P78 WG-OL.1
K_wWi11 odpowiedniego uktadu napedowego do specyficznych wymagan =T
urzadzen przemystowych i pojazdéw mechanicznych
ma usystematyzowang i podbudowang teoretycznie wiedze niezbedna
do: (a) opisu i analizy dziatania systemoéw zdarzeniowych, (b) opisu P78 WG-OL.1
K_W12 metod i technik programowania systeméw sterowania, opartych o =T
programowalne sterowniki logiczne oraz rekonfigurowalne
wbudowane sterowniki logiczne
K W13 ma wiedze specjalistyczng, dotyczacg istniejgcych rozwigzan oraz P7S_WG-01.1
- trenddéw rozwojowych w dziedzinie cyfrowych systeméw sterowania
ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
i S . L P P7S_WG-01.1

K_wW14 sensoréw i pomiaréw wielkosci nieelektrycznych najczesciej
wystepujacych w przemysle
ma uporzgdkowang wiedze w zakresie technologii informatycznych

. , . P7S_WG-01.1
K_W15 stosowanych w sieciach rozlegtych oraz standardéw, budowy i
funkcjonowania lokalnych i rozlegtych systeméw komunikacyjnych
P7S_WG-01.1,
P7S_WG-01.2A,
ma podstawowgq wiedze w zakresie transferu technologii w

K_W16 . . , . . .. . P7S_WK-02.3,

odniesieniu do rozwigzan z dziedziny automatyki i robotyki
P7S_KO-08.3
zna profesjonalne zasady etyczne, rozumiejgc koniecznos¢ rozwazania

K_W17 spotecznych skutkdw automatyzacji, zna zasady prywatnosci i Scigania P75_WK-02.1,

_ p Y yzacji, Y pry g P7S_WK-02.2
przestepstw

K W18 ma vtm‘adz‘r-; ekonomlcz‘nq d.otycza’ca. zarzadzania, w tym zarzadzania P75 WK-02.2
jakoscia, i prowadzenia dziatalnosci gospodarczej

UMIEJETNOSCI
N P7S_UW-03.1,
posiada umiejetnos¢ gromadzenia, selekcji i krytycznej interpretacji
. . . . iy . p P75_UW-03.2A,
informacji technicznej oraz zdolnos¢ formutowania pogladdw, -

K_U01 problemdw i ich rozwigzan wraz z umiejetnoscig ich wyrazania i P75_UK-04.1,
prezentowania specjalistom i niespecjalistom, rowniez z P75_UK-04.2,
zastosowaniem technologii informacyjnych P75_KK-07.1
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P7S_UW-03.1,
K U02 potrafi przygotowaé w jezyku polskim i angielskim opracowanie P7S_UW-03.2A,
- naukowe i prezentacje ustng przedstawiajgce wyniki swoich badan P7S_UK-04.3
P7S_UW-03.1,
potrafi samodzielnie precyzowac kierunki dalszego uczenia sie i
K_U03 realizowaé samoksztatcenie P75_UU-06
potrafi ocenié przydatno$¢ wybranych metod i narzedzi stuzacych do
. . . . L P7S_UW-03.1
K_Uo4 rozwigzywania probleméw syntezy regulatoréw dla uktadéw liniowych -
i nieliniowych
potrafi wtasciwie dobrac i wykorzystac narzedzia komputerowo
K U5 wspomaganego projektowania oraz sSrodowiska programistyczne do P7S_UW-03.1
- zaprojektowania i implementacji algorytmdw sterowania w oparciu o
programowalne sterowniki logiczne (PLC)
K U6 potrafi scharakteryzowad i zinterpretowac prace stacji procesowych, P7S_UW-03.1
- operatorskich i inzynierskich
K U7 potrafi sprawdzi¢ stabilno$¢ uktadéw nieliniowych stosujgc wybrane P7S_UW-03.1
- metody analizy
K U0S potrafi budowa¢ modele liniowych systemdéw dynamicznych uzywajac | P7S_UW-03.1
- wtasciwych metod identyfikacji
K U09 potrafi formutowac i rozwigzywac podstawowe zadanie sterowania P7S_UW-03.1
- optymalnego
potrafi zastosowaé poznane metody, algorytmy i modele
K U10 matematyczne, a takze symulacje komputerowe do analizy P7S_UW-03.1
- efektywnosci dziatania systemdw percepcji, sterowania i komunikacji
robotéw mobilnych
potrafi kreatywnie postuzy¢ sie wiasciwie dobranymi srodowiskami
K U1l programistycznymi, symulatorami oraz narzedziami komputerowego P7S_UW-03.1
- wspomagania projektowania do symulacji, projektowania i
integrowania prostych systemow robotyki i automatyki
potrafi dokonad analizy ztozonych systemdw robotyki i automatyki
K U12 stosujgc techniki sztucznej inteligencji oraz odpowiednie narzedzia P7S_UW-03.1
- analityczne, w razie potrzeby dokonujgc modyfikacji istniejgcych
metod analizy
potrafi postugiwac sie uktadami wykonawczymi automatyki oraz
. _ e . . e P7S_UW-03.1
K_U13 metodami i urzgdzeniami umozliwiajgcymi analize wtasciwosci -
systemow z odnawialnymi zrédtami energii
Automatyka i robotyka, studia Il stopnia, stacjonarne, profil ogélnoakademicki Strona 6z 19

Program studiéw




Uniwersytet Zielonogorski, Wydziat Informatyki, Elektrotechniki i Automatyki

potrafi wykorzysta¢ podstawowe charakterystyki maszyn
elektrycznych i charakterystyki mechaniczne maszyn roboczych w

K U14 doborze napeddéw urzadzen przemystowych i pojazdow P7S_UW-03.1
- mechanicznych oraz dobrac wtasciwe parametry napeddéw
przeksztattnikowych w celu zwiekszenia ich efektywnosci
energetycznej
potrafi postugiwac sie technikami rozwigzywania zadan sterowania
K U5 dyskretnego, wykorzystujac metody analityczne, symulacyjne oraz P7S_UW-03.1
- eksperymentalne
potrafi wykorzystac poszerzong wiedze w zakresie analizy i syntezy
K U16 ztozonych uktadéw sterowania do projektowania wydajnych uktadéw | P7S_UW-03.1
- regulacji oraz przeprowadzac testy takich uktadow
potrafi zaprojektowaé, zaimplementowac i dokona¢ integracji
. P7S_UW-03.1
K_U17 rozproszonego systemu automatyki
potrafi okresli¢ wymagania stawiane sensorom w ukfadach
automatyki i robotyki oraz zaplanowac i przeprowadzié¢ pomiar
Y Y . P o PrEep . p y , P7S_UW-03.1
K_U18 charakterystyk sensoréw, przetwornikéw pomiarowych i elementéw
toru przetwarzania sygnatéw pomiarowych
potrafi zbudowac oraz uruchomic lokalne i rozlegte systemy
K U19 komunikacyjne oraz wyznaczy¢ parametry komunikacyjne tych P7S_UW-03.1
- systemow
potrafi budowac i uruchamiac proste portale WWW i systemy
K U20 informatyczne wykorzystujgce bazy danych i sieciowe interfejsy P7S_UW-03.1
- komunikacyjne
KOMPETENCJE SPOLECZNE
posiada zdolno$¢ do kontynuacji ksztatcenia zawodowego oraz P7S_UU-06,
K_KO01 Swiadomos¢ potrzeby samoksztatcenia w ramach procesu ksztatcenia P7S_KK-07.2,
przez cate zycie P7S_ KR-09
ma wyksztatcong swiadomosé ograniczen nauki i techniki oraz ich b75 WK.02.1
wptywu na srodowisko naturalne i spoteczefstwo oraz reprezentuje DN
K_K02 o . T ] P7S_WK-02.2,
wysoki poziom moralny i etyczny w odniesieniu do probleméw P75 KR-O9
spotecznych i technicznych -
K_K03 p.otr'afl okr'eslac priorytety stuzace realizacji zadania okreslonego przez P75_U0-05.1
siebie lub innych
K Koa ma $Swiadomos¢ odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania P7S_U0-05.1,
- zwigzane z praca zespotowg, porafigc przyjmowac w nim rézne role P7S_U0-05.2
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P7S_WK-02.3,
K_K05 potrafi myslec i dziata¢ w sposdb kreatywny i przedsiebiorczy P7S_K0-08.3,
P7S_KR-09
rozumie potrzebe przekazywania spoteczenstwu, réwniez poprzez P7S_WG-01.2A,
K KOG srodki masowego przekazu, informacji o osiggnieciach automatyki i P7S_UK-04.1,
- robotyki oraz innych aspektach dziatalnosci automatyka, oraz potrafi P7S_KO-08.1,
przekazac takie informacje w sposdb powszechnie zrozumiaty P7S_KO-08.2
Kategorie Odniesienie do
tf/?(??fttlig\; Kod kwalifikacji Kwalifikacje k'e;‘:;i‘t‘;"‘:,“h
uczenia sie uczenia sie
Wiedza: absolwent zna i rozumie
P7S_WG-01.1 | pogtebionym stopniu —wybrane fakty, obiekty i zjawiska oraz K_W01, K_WO02,
dotyczace ich metody i teorie wyjasniajace ztozone zaleznosci K_W03, K_W04,
miedzy nimi, stanowigce zaawansowang wiedze ogdlng z zakresu K_WO05, K_WO06,
dyscyplin naukowych lub artystycznych tworzgcych podstawy K_W07, K_W08,
teoretyczne, uporzagdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze K_W09, K_W10,
obejmujaca kluczowe zagadnienia oraz wybrane zagadnienia z K_W11, K W12,
zakresu zaawansowanej wiedzy szczegdtowej — wiasciwe dla K_W13, K _W14,
programu studiéw, a w przypadku K_W15,K_W16,
studiow o profilu praktycznym — réwniez zastosowania praktyczne
tej wiedzy w dziatalnosci zawodowej zwigzanej z ich kierunkiem
Wiedza (W)
gtéwne tendencje rozwojowe dyscyplin naukowych lub K_W16, K_K06
P7S_WG-01.2A | artystycznych, do ktdrych jest przyporzadkowany kierunek studiow
—w przypadku studiéw o profilu ogélnoakademickim
P7S_WK-02.1 fundamentalne dylematy wspétczesnej cywilizacji K_K02, K_ W17
P7S_WK-02.2 ekonomiczne, prawne, etyczne i inne uwarunkowania réznych
rodzajow dziatalnosci zawodowej zwigzanej z kierunkiem studiéw, K_W17, K_W18,
w tym zasady ochrony wtasnosci przemystowej i prawa autorskiego | K_K02
P7S_WK-02.3 podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form K_K05, K_W16
przedsiebiorczosci
Umiejetnosci: absolwent potrafi
P7S_UW-03.1 | wykorzystywaé posiadang wiedze K_U01, K_U02,
— formutowac i rozwigzywac ztozone i nietypowe problemy oraz K_U03, K_U04,
innowacyjnie wykonywaé zadania w nieprzewidywalnych K_U05, K_U06,
warunkach przez: K_U07, K_U08,
- wiasciwy dobdr zrédet i informacji z nich pochodzacych, K_U09, K_U10,
Umniejetnosci 'dokonywan'i'e' oceny, kr'\'/tyczn'ej analizY, syntezy, tworczej K_U11, K_U12,
() interpretacji i prezentagl tych |.nformac1|, . . K_U13,K_U14,
— dobdr oraz stosowanie wtasciwych metod i narzedzi, w tym K_U15,K_U16,
zaawansowanych technik informacyjno--komunikacyjnych, K_U17, K_U18,
— przystosowanie istniejgcych lub opracowanie nowych metod i K_U19. K_U20,
narzedzi
P7S_UW-03.2P | wykorzystywaé posiadang wiedze
— formutowac i rozwigzywac problemy oraz wykonywac zadania Nie dotyczy
typowe dla dziatalnosci zawodowej zwigzanej z kierunkiem studiow
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—w przypadku studiéw o profilu praktycznym
P7S_UW-03.2A | formutowac i testowac hipotezy zwigzane z prostymi problemami K_U01, K_U02,
badawczymi— w przypadku studiow o profilu ogélnoakademickim
P7S_UW-03.3P | formutowac i testowac hipotezy zwigzane z prostymi problemami Nie dotyczy
wdrozeniowymi —w przypadku studiow o profilu praktycznym
P7S_UK-04.1 komunikowac sie na tematy specjalistyczne ze zréznicowanymi K_U01, K_K06
kregami odbiorcéw
P7S_UK-04.2 prowadzi¢ debate K_U01
postugiwad sie jezykiem obcym na poziomie B2+ Europejskiego K_U02
P7S_UK-04.3 Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego oraz specjalistyczng
terminologig
P7S_UO0-05.1 kierowac pracg zespotu K_K03, K_K04
P7S_UO-05.2 | wspodtdziatac z innymi osobami w ramach prac zespotowych i K_K04
podejmowacd wiodacg role w zespotach
samodzielnie planowac i realizowaé wtasne uczenie sie przez cate K_KO1, K_K03
P7S_UU-06 L L. .
zycie i ukierunkowywac innych w tym zakresie
Kompetencje spoteczne: absolwent jest gotéw do
P7S_KK-07.1 krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci K_U01,
uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow K_KO1
P7S_KK-07.2 poznawczych i praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertow w
przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu
. P7S_KO-08.1 wypetniania zobowigzan spotecznych, inspirowania i organizowania | K_K06
Kompetenc;j . , . . .
dziatalnosci na rzecz sSrodowiska spotecznego
e Spoteczne
K
(K) P7S_KO0-08.2 | inicjowania dziatan na rzecz interesu publicznego K_K06
P7S_KO-08.3 | myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy K_KO5, K_ W16
odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, z uwzglednieniem K_K01, K_K02,
zmieniajgcych sie potrzeb spotecznych, w tym: K_KO05
P75 KR-09 - rozwijania doro.bku zawodu,
- podtrzymywania etosu zawodu,
- przestrzegania i rozwijania zasad etyki zawodowej oraz dziatania
na rzecz przestrzegania tych zasad
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TABELA ODNIESIENIA PRK — KOMPETENCJE INZYNIERSKIE

Studia I i Il stopnia oraz jednolite studia magisterskie

Odniesienie do

Kategoria Kod . kierunkowych
charakterystyki | kwalifikacji Kwalifikacje efektow
efektow uczenia sie
uczenia sie
Wiedza: absolwent zna i rozumie
K_Wo01, K_WO02,
K_W03, K_W04,
K_WO05, K_W0S6,
WIEDZA (W) P6S_WG-I1 podstawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia K_W07, K_W08,
P7S WG-I1 urzadzen, obiektow i systemow technicznych K_W09, K_W10,
K_W11, K_W12,
K_W13, K_W14,
K_W15,K_W16
P6S_WK-I2 Podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych
form indywidualnej przedsiebiorczosci K_K05, K_W16
P7S_WK-I2
Umiejetnosci: absolwent potrafi
K_U05, K_U06,
K_U07, K_U08,
. , K_U09, K_U10,
P6S_UW-I3 plan(.)wa? [ przelpr(.)wsdzac iksperyn.wetnty, thym , K_U1L, K U12,
omiary i symulacje komputerowe, interpretowac
P7S_UW-I3 ZZyskar:/e wyyniki i \JNyciqg:)é whioski " K_U13,K_U14,
- K_U15,K_U16,
UMIEJETNOSCI K_U17,K_U18,
K_U19. K_U20,
(V)
P6S _UW-I4 przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan K_U04, K_U05,
inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: K_U06, K_U07,
P75_UW-14 K_U08, K_U09,
— wykorzysta¢ metody analityczne, K_U10, K_U11,
symuIachr]e i eksperymentalne, ‘ K_U12, K_U13,
— dostrzegad ich aspekty systemowe i
pozatechniczne, w tym aspekty etyczne K_U14, K_U15,
— dokonac wstepnej oceny ekonomicznej K_U16, K_U17,
proponowanych rozwigzan i K_U18, K_U19.
podejmowanych dziatan inzynierskich K_U20, K_W18,
K_KO5
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UMIEJETNOSCI
(V)

P6S_UW-I5

P7S_UW-I5

dokonac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania
istniejgcych rozwigzan technicznych i ocenic te
rozwigzania

K_U01, K_U04,
K_U12

P6S_UW-16

P7S_UW-I6

projektowac — zgodnie z zadang specyfikacjg — oraz
wykonadé typowe dla kierunku studiéw proste
urzadzenie, obiekt, system lub zrealizowac proces,
uzywajgc odpowiednio dobranych metod, technik,
narzedzi i materiatéw

K_U05, K_U11,
K_U12, K_U16,
K_U17

P6S_UW-I7P

P7S_UW-I7P

rozwigzywac praktyczne zadania inzynierskie
wymagajgce korzystania ze standardéw i norm
inzynierskich oraz stosowania technologii
wtasciwych dla kierunku studiéw, wykorzystujgc
doswiadczenie zdobyte w Srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscia

inzynierskg — w przypadku studiow o profilu
praktycznym

Nie dotyczy

P6S_UW-I8P

P7S_UW-I8P

wykorzystywac zdobyte w Srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig inzynierska
doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzadzen,
obiektow i systemdw typowych dla kierunku studiéw
—w przypadku studidw o profilu praktycznym

Nie dotyczy

Automatyka i robotyka, studia Il stopnia, stacjonarne, profil ogélnoakademicki
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6.2 wskazniki dotyczgce programu studiow

W5

kazniki dotyczace programu studidéw na ocenianym kierunku studiéow, poziomie i profilu ksztatce

nia

Liczba punktow ECTS konieczna do uzyskania kwalifikacji

odpowiadajgcych poziomowi ksztatcenia

90

Liczba semestrow konieczna do uzyskania kwalifikacji odpowiadajgcych

poziomowi ksztatcenia

Liczba punktow ECTS przyporzagdkowana do zaje¢ dydaktycznych
wymagajgcych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i
studentow

45

Liczba punktow ECTS przyporzagdkowana modutom zaje¢ zwigzanych z
prowadzonymi badaniami naukowymi w dziedzinie/dziedzinach
nauki/sztuki wiasciwej/wtasciwych dla ocenianego kierunku studiow,
stuzgce zdobywaniu przez studenta umiejetnosci praktycznych i
kompetencji spotecznych (dla kierunkéw o profilu praktycznym)

58

Liczba punktow ECTS przyporzagdkowana zajeciom z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych (w przypadku kierunkéw studiéw

przypisanych do dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne
lub nauki spoteczne)

Liczba punktéw ECTS przyporzagdkowana przedmiotom/modutom zajec

do wyboru

28

Liczba punktow ECTS przyporzgdkowana praktykom zawodowym oraz
liczba godzin praktyk zawodowych (jezeli program przewiduje praktyki)

Program nie
przewiduje praktyk

Moduty zaje¢ zwigzane z prowadzonymi badaniami naukowymi w dziedzinie nauki lub sztuki
zwigzanej z kierunkiem studidw, stuzgce zdobywaniu przez studenta pogtebionej wiedzy oraz
umiejetnosci prowadzenia badan naukowych

., L, taczna liczba |Liczba punktéw

Nazwa modutu zajeé Forma/formy zajec

)€ / yzae godzin ECTS
Metody optymalizacji Wyktad, laboratorium 60 5
Modelowanie i identyfikacja Wyktad, laboratorium 60 5
Teoria sterowania Wyktad, laboratorium 60 5
Uktady wykonawcze automatyki Wyktad, laboratorium 45 4
Sensoryka i pomiary przemystowe Wyktad, laboratorium 45 4
Inteligentne metody sterowania Wyktad, laboratorium 60 5
Lokalizacja i nawigacja robotéw Wyktad, laboratorium 60 5
Automatyzacja proceséw

yzacjap Wyktad, laboratorium 45 4
przemystowych
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Zdecentralizowane ukfady automatyki i |Wyktad, laboratorium 60 5
robotyki
Zaawansowane systemy decyzyjne Wyktad, laboratorium 30 3
Seminarium specjalistyczne | Seminarium 30 3
N - Seminari
Seminarium specjalistyczne I eminarium 75 10
dyplomowe
Razem: 58

Profil ogélnoakademicki — obejmuje zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnosciq naukowgq
w dyscyplinie lub w dyscyplinach, do ktdrych przyporzqdkowany jest kierunek studiow, w wymiarze
wiekszym niz 50% liczby pkt ECTS i uwzglednia udziat studentéw w zajeciach przygotowujgcych do
prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziat w tej dziatalnosci (drugi stopien studiow)

Moduty zaje¢ do wyboru
taczna Liczba
Nazwa modutu zajeé Forma/formy zajeé liczba punktow
godzin ECTS
Systemy tolerujgce uszkodzenia/ Wizja
Wyktad, laboratorium 45 4

maszynowa w robotyce i automatyzacji

Metody programowania sterownikéw
logicznych / Rekonfigurowalne Wyktad, laboratorium 30 2
wbudowane sterowniki logiczne

Automatyzacja systemow z odnawialnymi
Zrodtami energii / Napedy urzadzen Wyktad, laboratorium 30 2
przemystowych i pojazdéw mechanicznych

Sterowanie w strukturze sieci rozlegtej /

- Wyktad, laboratorium 30 2

Systemy komunikacji
Seminarium specjalistyczne | Seminarium 30 3
Seminarium specjalistyczne |l Seminarium 75 10
Seminarium dyplomowe | Seminarium 6 1
Seminarium dyplomowe Il Seminarium 24 2
Seminarium dyplomowe Il Seminarium 30 3
Razem: 28

Program studiow umozliwia studentowi wybdr zajec, ktérym przypisano punkty ECTS w wymiarze
mniejszym niz 30% liczby pkt. ECTS
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6.3 zajecia lub grupy zaje¢ — wraz z przypisaniem do kazdego modutu efektdw uczenia sie oraz
tresci programowych, form i metod ksztatcenia, zapewniajgcych osiggniecie tych efektéw, a
takze liczby punktéw ECTS (sylabusy)

Opisy przedmiotéw z uwzglednieniem tresci programowych, form i metod ksztatcenia,

zapewniajgcych osiggniecie tych efektow, a takze liczby punktow ECTS znajdujg sie w systemie
SylabUZ (Oferta dydaktyczna Uniwersytetu Zielonogdrskiego).

6.4 sposéb weryfikacji i oceny osiggania przez studenta zaktadanych efektéw uczenia sie
Opisy przedmiotdéw z uwzglednieniem form i metod ksztatcenia, zapewniajgcych osiggniecie tych

efektow i sposoby weryfikacji znajdujg sie w systemie SylabUZ (Oferta dydaktyczna Uniwersytetu
Zielonogorskiego).

W tabeli ponizej znajduje sie zestawienie form zaliczen dla przedmiotéw realizowanych na kierunku.
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11
12
13
14
15

16

17

18

19

20

Automatyka i robotyka

Nazwa przedmiotu

Metody optymalizacji
Modelowanie i identyfikacja
Teoria sterowania

Ukfady wykonawcze automatyki
Sensoryka i pomiary przemystowe
Praca przejSciowa

Systemy zdarzeniowe

Jezyk angielski

Historia techniki

Zachowania cztowieka w organizacji i na rynku pracy

Modut specjalistyczny — Komputerowe Systemy Automatyki

Inteligentne metody sterowania
Zaawansowane metody sterowania

Lokalizacja i nawigacja robotéw

Automatyzacja proceséw przemystowych
Zdecentralizowane ukfady automatyki i robotyki

Zaawansowane systemy decyzyjne

Systemy tolerujgce uszkodzenia

Wizja maszynowa w robotyce i automatyzacji

Metody programowania sterownikéw logicznych
Rekonfigurowalne wbudowane sterowniki logiczne
Automatyzacja systeméw z odnawialnymi zrodtami energii

Napedy urzadzen przemystowych i pojazdéw mechanicznych

Sterowanie w strukturze sieci rozlegtej

Systemy komunikacji

ECTS
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2120
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21
22

23
24
25

w - wyktad - ¢ - ¢wiczenia - | - laboratorium - p — projekt

Seminarium specjalistyczne |
Seminarium specjalistyczne | |

Seminarium dyplomowe |
Seminarium dyplomowe |l
Seminarium dyplomowe |l

Razem liczba godzin / punktéw ECTS

XE- egzamin

Praca dyplomowa

3
10

1 3,420
90 9 0| 13 o4

24,4h / 30p

- §—seminarium - egzamin
XZO

220
5z0

1,620

2z0

1146, 7 | 0| 5| 7

24,6h/ 30p
. przedmiot/modut wybieralny
—zaliczenie na ocene XBO- zaliczenie bez oceny

19h / 30p
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6.5 plan studidw uwzgledniajgcy moduty zajec

studia Il stopnia

T B O LE profil ogélnoakademicki

Rozktad zaje¢ w sem. (godz. w tygodniu)

Lp Nazwa przedmiotu ECTS sem. 1 sem. 2 Sem. 3
w c || p|lw c | |p/s W| c | | p/s
1  Metody optymalizacji 5 2 2
2  Modelowanie i identyfikacja 5 2 2
3 | Teoria sterowania 5 2 2
4 | Uktady wykonawcze automatyki 4 1 2
5 | Sensoryka i pomiary przemystowe 4 1 2
6 | Praca przejsciowa 2 2
7 | Systemy zdarzeniowe 3 1 1
8 | Jezyk angielski 2
9 | Historia techniki 2 1
10 | Zachowania cztowieka w organizacji i na rynku pracy 3 2
Modut specjalistyczny — Komputerowe Systemy Automatyki
11 | Inteligentne metody sterowania 5 2 2
12 | Zaawansowane metody sterowania 5 2 2
13 | Lokalizacja i nawigacja robotéw 5 2 2
14 | Automatyzacja proceséw przemystowych 4 1
15 | Zdecentralizowane ukfady automatyki i robotyki 5 2
16 | Zaawansowane systemy decyzyjne 3 1
17 Systemy tolerujace uszkodzenia 4 1 5
Wizja maszynowa w robotyce i automatyzacji
18 Metody programowania sterownikéw logicznych 5 1 1
Rekonfigurowalne wbudowane sterowniki logiczne
1 Automatyzacja systemow z odnawialnymi zrédtami energii 5 q 1
Napedy urzadzen przemystowych i pojazdéw mechanicznych
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Sterowanie w strukturze sieci rozlegtej 1 1
Systemy komunikacji

Praca dyplomowa

21 Seminarium specjalistyczne | 3 2

22 Seminarium specjalistyczne | | 10 5

24 Seminarium dyplomowe | 2 2

25 Seminarium dyplomowe Il 3 2
Razem liczba godzin / punktéw ECTS 2 0] 13 29 0] 11 > Z 0 > /

24h / 30p 25h / 30p 19h / 30p
w - wyktad - ¢ - ¢wiczenia - | - laboratorium - p — projekt - S —seminarium - egzamin . przedmiot/modut wybieralny
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6.6 wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych (praktyki dla kierunku o profilu
praktycznym | stopnia i jednolitych magisterskich wynoszg 6 miesiecy — 720h, natomiast |
stopnia 3 miesigce — 360h. Dla kierunkéw o profilu ogdlnoakademickim, jezeli program

studidw przewiduje praktyki)

W programie nie przewidziano praktyki zawodowej
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