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; -§ Metody optymalizacji 36 5 E/ZO 18 18 E/iZO 5
2 % IModeIowanie i identyfikacja 36 5 E/ZO 18 18 E/ZO 5
T % Teoria sterowania 36 5 E/ZO 18 18 E/ZO 5
T g Uktady wykonawcze automatyki 27 4 Z0/z0 9 18 Z0/Z0 4
T g Sensoryka i pomiary przemystowe 27 4 Z0/Z0 9 18 z0/iz0 | 4
T fﬁ Praca przej$ciowa 18 2 z0 18 z0 2
T }é Systemy zdarzeniowe 18 3 E/iZO 9 9 E/iZO 3
| s | § Jezyk angielski 18 | 2 | 2 18 o |2
T :;- Historia techniki 9 2 zZ0 9 zZ0 2
T § Zachowania cztowieka w organizacji i na rynku pracy 18 3 z0 18 z0 3
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T =" Seminarium dyplomowe || 18 3 z0 18 z0 3
1 Inteligentne metody sterowania 36 5 E/ZO 18 18 E/ZO 5
T —i Zaawansowane metody sterowania 36 5 E/ZO 18 18 E/ZO 5
T g Lokalizacja i nawigacja robotéw 36 5 E/ZO 18 18 E/ZO 5
4 (‘5“ Automatyzacja proceséw przemystowych 27 4 Z0/Z0 9 18 z0/1z0 | 4
T QET Zdecentralizowane uktady automatyki i robotyki 36 5 Z0/Z0 18 18 z0/1z0 | 5
T % Zaawansowane systemy decyzyjne 18 3 Z0/z0 9 9 Z0/Z0 3
| % Systemy tolerujgce uszkodzenia 27 4 Z0/z0 9 18 z0/zo | 4
2
! ‘% Wizja maszynowa w robotyce i automatyzaciji 27 4 Z0/z0 9 18 20120 | 4
T E JMetody programowania sterownikéw logicznych 18 2 20120 9 9 z0/z0 | 2
‘L Rekonfigurowalne wbudowane sterowniki logiczne 18 2 Z0/Z0 9 9 Z0/z0 | 2
L :é [Automatyzacja systemoéw z odnawialnymi zrédtami energii 18 2 Z0/Z0 9 9 z0/1z0 | 2
° % Napedy urzadzen przemystowych i pojazdéw mechanicznych 18 2 Z0/z0 9 9 Z0/z0 2
] (%' Sterowanie w strukturze sieci rozlegtej 18 2 20120 9 9 20/z0 | 2
" Systemy komunikacji 18 2 Z0/z0 9 9 20/1z0 | 2
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Specjalnos¢ 1 - Komputerowe systemy automatyki| 270 37 0 0 189 25 81 ?
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