Zatgcznik b do Uchwaty nr 246 Senatu UZ z 25.03.2026 r.

PLAN STUDIOW | STOPNIA Rekrutacja w roku ' s
Nazwa kierunku studiow: Automatyka i robotyka Gzas trwania: 7 semestrow WYDZIAt Nauk Inzynieryjnych i Technicznych do uchwaly nr 449 Senatu Uniwersytetu Zielonogérskiego
Forma studiéw: niestacjonarne dnia 29 maia 20177
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1 = Analiza matematyczna 36 EiZO 18 | 18 E1Z0 6
2| Lg ‘Algebra liniowa z geometria analityczng 36 E20 18 | 18 ezo | 5
g -‘:>’. [Podstamy programonana % CZ W " oo | 5
| @ I e e 36 2020 [ 15 8 2020 | 5
5| ;- § Metody numeryczne 27 20120 9 18 2020 | 4
5 | 3 B [Foedanzmerow 36 20
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1 I:de(ro\ogla 27 2020 9 18 z0z0 | 4
2 Podstawy teohniki Gyfrowe] | mKIoprocesorowe] E3 20120 18 18 zoz0 | 5
13 Sygnaly i systemy dynamiczne 36 ErZ0 18 18 €20 5
14 Technika regulacji automatycznej 45 EZO0 18 18| 9 |ezozo| 6
15 [Podstawy robotyki 36 3 18 18 ezo | 6
16 Sterowanie procesami iaglymi E3 €20 18 18 ezo | 5
7 Sterowanie robolow 5 70120720 9 18 | 18 |zozozo| 5
18 - Automatyka napedu elektrycznego 27 20iz0 18 9 20i1z0 3
9 § Systemy czasu rzeczywistego 27 70 9 18 ezo | 4
20 |12 Frogramowame Obicktowe 36 70120 P P zoz0 | 5
21| % I:dode\vwanie Tsymulacia 36 EZ0 18 18 ezo | s
22| § Podstawy energoslekironiki EJ 70720 18 18 zoz0 | 5
23| lg Metody analizy danych 27 20120 18] 9 z0z0 | 4
27| g Sterowanie procesami dyskretnymi 36 E/Z0 18 18 ezo | 5
25| g Cyfrowe przetwarzanie sygnalow 36 EIZ0 18 18 ezo | 5
26| ; Sensory w systemach sterowania 27 E/Z0 9 18 ezo | 4
27| é |Programowaine sterowniki logiczne 36 70120 18 18 2020 | 5
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=~ Diagnostyka proceséw przemystowych 36 5 EiZO 18 18 EiZO 5 [ ]
§ Urzadzenia automatyki przemystowej 27 4 Z0iZ0 9 18 20120 4
Zautomatyzowane systemy wytwarzania 36 4 20iz0 18 18 20/z0 4
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é Systemy wbudowane 27 4 20iz0 9 18 20120 4

§ % Sprzetowe systemy sterujace 27 4 20120 9 18 zozo0 | 4

0 _§ ‘Algorytmy sterowania CylTowego 36 7 70120 P P o || a

% é Systemy wizyjne 36 4 20z0 18 18 zoizo | 4

i ‘E Systemy teruj 36 5 E/Z0 18 18 E/20 5

§ ‘% Komputerowa technika pomiarowa 36 5 EiZO 18 18 E/IZO 5

Elementy automatyki 36 5 E/ZO 18 18 EiZO 5

© Przetworniki pomiarowe 36 5 EiZO 18 18 EiZO 5

é Projekt grupowy’ 36 4 20 36 20 4

% Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 36 4 tz0 18 18 ezo | 4

% (CAD ukladow elektronicznych 27 3 20170 9 18 zoz0 | 3

% [Procesory syanalowe i mikrokontrolery 27 7 7070 9 18 zoz0 | 4

S Ukfady energoelektroniczne 27 4 20170 9 18 zozo | 4

5

< o i aparatury Teruja 27 3 7070 9 18 zoz0 | 3

% Komputerowe systemy pomiarowe 27 3 20170 9 18 zozo0 | 3

% Bezprzewodowe sieci sensorowe 27 4 7020 9 18 zozo | 4

E.J_ Napedy precyzyjne i roboty przemysiowe 27 4 20120 9 18 zoizo | 4
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