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PLAN STUDIOW Il STOPNIA

Nazwa kierunku studiéw: Automatyka i robotyka
Forma studiéw: niestacjonarne

Rekrutacja w roku akademickim 2026/27

czas trwania: 3 semestry
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1 Inteligentne metody sterowania 18
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3 Systemy komunikacji 18 2 20/z0 9 9 20/120 2
(2]




