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PLAN STUDIOW STACJONARNYCF Rekrutacja w roku akademickim 2026/2027

Nazwa kierunku studiow: Mechanika i Budowa Masz czas trwania: 7 semestrow

Uniwersytet Zielonogérski

WYDZIAt NAUK INZYNIERYJNO-TECHNICZNYCH

sc | o |im SEMESTR 1 SEMESTR 2 SEMESTR 3 SEMESTR 4 SEMESTR 5 SEMESTR 6 SEMESTR 7
LP. NAZWA PRZEDMIOTU 3% ol Forma zaje¢ Form g Forma zajeé Form g Forma zaje¢ Form g Forma zajeé Form g Forma zaje¢ Form g Forma zajeé Form g Forma zaje¢ Form g
1 wlcel[o|p[s|ea@o|lwlce|L|pr|s[a@a|lw|c|L|prp|s]|e@a|w|c]|L]|P azall m fw|c¢|L|Pp azal @ fw|c¢|o|p|[s|am@la{w|c|L|rP]|s|azau
1. Chemia 45 4 |20 15 | 15 | 15 z0 | 4
2 Elektrotechnika  elektronika | 30 2 |20 15 15 70| 2
3 Inzynieria wytwarzania | 60 5 | E 30 30 E| s
4 Matematyka | 60 5 | E 30 | 30 E| s
5 Mechanika techniczna | 75 6 | E 30 |15 | 15 | 15 E| s
6 Nauka o materiatach | 60 4 |20 30 30 z0 | 4
Rysunek techniczny z elementami CAD 2D 60 4 |20 15 45 z0 | 4
Automatyka i robotyka 60 4 |20 30 30 z0 | 4
9. Inzynieria wytwarzania Il 60 4 |20 30 30 z0 | 4
i Voo ot ® |2 ® 2| 2
Py Padslawy Kompuerovsg0 weporagania pe P e ol a
13 Matematyka Il 60 5 | E 30 | 30 E| 5
14. Mechanika techniczna Il 30 2 | z0 15 15 z0 | 2
15. S [ Nauka o materisach 1 60 5 | E 30 30 E| s
16. Wytrzymalosé materialow | 60 6 | E 30 | 15 | 15 E| 6
17. 5 |Elektrotechnika i elektronika I 30 3 | E 15 15 E| 3
18. = |Finka 60 6 | E 30 | 15 | 15 E| 6
19. w 45 2 |20 45 z0 | 2
R ey o ] o o]
22. Jezyki programowania inzynierskiego 30 2 | z0 30 z0 | 2
2. = [Metrologia  systemy pomiarowe 60 5 | e 30 30 E| s
24 | Podstawy Konstrukeji Maszyn | 60 6 | E 30 30 E| s
25. S [Techniki automatyzaci | 30 2 |20 15 15 70| 2
26. Maszynoznawstwo 30 2 |20 15 15 70| 2
27. : Eksploatacja maszyn 45 4 |20 15 30 z0 | 4
28. i Ergonomia w inzynierii mechanicznej 15 1| zo0 15 z0 | 1
B | B |k e ® |2 ® o) 2
3t S [Mechanika piynow 60 6 | E 30 | 15 | 15 E| 6
32. E Podstawy Konstrukeji Maszyn Il 30 3 | E 15 15 E| 3
33. Praktyki 0 6 | za zal | 6
34. Techniki automatyzacii 11 45 3 |zo0 15 30 z0 | 3
35. Wychowanie fizyczne 60 ES 30 z0 30 z0
36. Wytrzymalosé materiatow 11 45 5 | E 30 15 E| 5
a7. Inzynieria wytwarzania ll 30 3 |zo0 15 15 0| 3
Gl O st 0 o] o 3K
40. o ie obliczen inz 30 3 | z0 30 70| 3
4. Komputerowe wspomaganie wytwarzania CAM 45 3 |20 45 0| 3
2. Ochrona wiasnosc intelektualnej 15 1| zo0 15 zo | 1
- Organizacja, zarzadzanie | markeling w = 3 | 20 » s |
44 Podstawy technologii budowy maszyn 75 6 | E 30 30 | 15 E| s
45. Termodynamika techniczna 60 6 | E 30 15 | 15 E| s
4. Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia 30 2 |20 15 15 70| 2
- Budows, progremonsnte| eksplosaci obabrek | g 5 | e = = T 5
B e sz ety & S| E % % G
BI Prurstycane | hyaulozne iy serovaria » P e = o
50. "'EJ- Kodtal i 60 5 | E 30 30 E| s
51. S, |Proseminarium | 15 2 |20 15|20 | 2
52. E Zaawansowane problemy obrébki skrawaniem 45 3 |20 30 15 70| 3
5 .Eu Wykorzystanie lechnik Komputerovwych w . P - e
54. 8 |Fieyeane procesy starzenia elementéw maszyn 60 4 |20 30 30 z0 | 4
55 é_ Wybrane zagadnienia z eksploatacii maszyn 30 1| zo0 30 20| 1
56 E Proseminarium II 30 3 |20 30 |z0| 3
57 Seminarium dyplomowe 100 | 20 |20 100 | z0 | 20
58 Technologia napraw i remontow 45 4 |20 30 15 z0 | 4
59 Utrzymanie maszyn i urzadzen w stanie zdatnosci 60 3 |20 30 | 30 20| 3
a7 __ | Ateratywne ukiady napedowe pojazdsw 15 2 |20 15 70| 2
48 @ Budowa pojazdéw samochodowych % 7| E 45 30 | 15 E| 7
49 i’ i 75 5 | E 30 45 E| s
50 1§ Materiatoznawstwo motoryzacyine 30 3 |20 15 15 70| 3
51 S |Proseminarium 15 2 |20 15| z0 | 2
52 Sl i pojszdw samochodowyeh 60 4 |20 30 30 z0 | 4
53 g Teoria ruchu pojazdéw samochodowych 30 2 |20 15 15 70| 2
54 _§. Elementy rzeczoznawstwa samochodowego 15 1| zo0 15 z0 | 1
55 2 [Technologia napraw samochodéw 60 4|20 30 30 z0 | 4
56 E Diagnostyka pojazdow samochodowych 60 3 |20 30 30 0| 3
57 C |exsploatacia pojazdow samochodowych 30 2 |20 15 15 70| 2
= H Podslawy Kompulerowego wspomagania » P » | 2
@ poiazdéw
59 S [Proseminarum 30 3 |20 0 |z0| 3
60 Seminarium dyplomowe 100 | 20 |20 100 | zo | 20
P Wielodologia projeklowania innowacyjnych " 3 |2 = = o o
48 s systemow 60 4 |20 30 30 0| 4
49 % Proseminarium | 15 2 | z0 15|20 | 2
50 B [Technologiozne aspekty projektowania maszyn 60 6 | E 30 30 E| 6
51 :ﬁ Wybrane zagadnienia projektowania maszyn 60 6 | E 30 30 E| 6
52 g Zarzadzanie projektami 60 4 |20 30 30 z0 | 4
53 Eé Nowoczesne metody i narzedzia projektowania 60 4 | z0 60 z0 | 4
54 £ [zagadnienia komunikecii w projekiowaniu 30 1| zo0 30 z0 | 1
55 % Projektowani dla cyklu zycia produktu LCA 45 3 |20 15 30 0| 3
56 B [\fodelowanie | symulacia w projeklowaniu 60 4 |20 30 30 z0 | 4
57 S — 30 3 |zo0 0 |zo0| 3
58 Seminarium dyplomowe 100 | 20 | zo0 100 | zo | 20
47 Systemy mechatroniczne w automatyce 60 3 70 30 30 70 3
48 Obrébka plastyczna 60 5 | E 30 30 E| s
49 S |odiewnicze procesy technologiczne 60 5 | E 30 30 E| s
50 E’ Procesy obrsbki skrawaniem i obrabiarki 60 5 | E 30 30 E| s
- E' Projelowanie procesow teonnologicznych obrébki | 5 3 | 20 o o =
52 2 |prosominariom 15 2 |20 15|20 | 2
53 2 [Podstawy konsirukeil 30 30 2 |20 30 70 | 2
54 S [Kontroa procesow 45 2 {20 30 15 20 [ 2
55 S i 60 3 120 30 15 | 15 z0 | 3
56 % Obrébka ciepina | powierzchniowa 60 4 | z0 30 15 | 15 z0 | 4
57 & [Proseminarium It 30 3 |zo0 0 |zo0| 3
58 Projekt technologiczny 30 3 |20 30 0| 3
59 Seminarium dyplomowe 100 |20 | zo0 100 | zo | 20
Modut ogolny| 1860 | 144 390 30 405 30 405 30 300 30 360 30 0 0 0 [0 |
Eksploatacja Maszyn (EM) 640 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 405 30 235 T
Konstrukcja i Eksploatacja Pojazdéw (KiEP) 640 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 390 30 250 T
Konstrukcyjno-Menadzerska (KM) 640 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 405 30 235 T
Technologia Maszyn (TM)| 640 | 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 420 30 220 (30 |
Praktyki| 160 | 6 T
tacznie| 2660 | 210 390 30 405 ][] 405 | 30 300 30 360 30 0 [o] 0 [o]
tacznie bez praktyk| 2500 [ 204]



