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Kod Kierunkowe efekty uczenia sie dla kierunku Kod sktadnika
kierunkowych MECHATRONIKA opisu
efektow studia inzynierskie pierwszego stopnia charakterystyki
uczenia sie profil praktyczny PRK - 6 poziom
Wiedza: absolwent
G —zakres i gtebia — kompletnosc perspektywy poznawczej i zaleznosci
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu wybrane fakty, obiekty i zjawiska oraz
dotyczace ich metody i teorie wyjasniajgce ztozone zaleznosci miedzy nimi,
KM_W01 ¥ a ¥ i V) B 12 oL & .y . P6S_WG-1
stanowigce podstawowg wiedze ogdlng z zakresu inzynierii mechanicznej oraz
automatyki, elektroniki i elektrotechniki
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z zakresu mechaniki i
KM W02 wytrzymatosci konstrukcji, wtasciwosci materiatdw inzynierskich, technologii ich P6S_WG-1
- wytwarzania, niezbedne do formutowania i rozwigzywania praktycznych P6S_WG-I1
problemow inzynierskich wystepujacych w uktadach mechatronicznych
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z zakresu elektrotechniki i
M W03 elektroniki, automatyki i robotyki, teorii sterowania oraz informatyki dotyczace P6S_WG-1
- przetwarzania sygnatéw dyskretnych i ciggtych, programowania typowych uktadéw P6S_WG-I1
automatycznej regulacji i sterowania urzgdzen mechatronicznych
zna i rozumie zagadnienia z zakresu grafiki inzynierskiej oraz podstaw konstrukcji
KM W4 urzagdzen mechatronicznych w tym elementéw pneumatycznych i hydraulicznych P6S_WG-1
- oraz elektrycznych uktadéw napedowych, réwniez zastosowania praktyczne tej P6S_WG-I1
wiedzy w dziatalnosci zawodowej inzyniera mechatronika
KM WOS zna i rozumie zagadnienia z zakresu metrologii, w tym metody, przyrzady i systemy P6S_WG-1
- pomiarowe wykorzystywane do pomiaru rzeczywistych wielkosci fizycznych P6S_WG-I1
zna i rozumie zaawansowane zagadnienia z zakresu modelowania PES WG-1
KM_WO06 | matematycznego, metod numerycznych oraz technik symulacji, stosowane PGS_WG "
powszechnie do rozwigzywania zadan inzynierskich w mechatronice -
ma uporzgdkowang wiedze w zaawansowanym stopniu w zakresie projektowania i
konstruowania uktadéw mechatronicznych, w tym doboru materiatéow PES WG-1
KM_WO07 | konstrukcyjnych, uktadéw napedowych, uktaddéw sterowania oraz technik PGS_WG "
komputerowego wspomagania projektowania i sporzgdzania dokumentacji -
technicznej w praktyce inzynierskiej
zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiektéw i
systemdw mechatronicznych, w tym metody planowania i nadzorowania ich
KM_WO08 . o . i . . L. P6S_WG-I1
eksploatacji dla zapewnienia pozgdanego poziomu ich niezawodnosci i
bezpieczenstwa obstugi
K —kontekst - uwarunkowania skutki
zna i rozumie fundamentalne dylematy wspodtczesnej cywilizacji zwigzane z
KM_WO09 i ) o - i P6S_WK-2.1
rozwojem zaawansowanej techniki i technologii w systemach mechatronicznych




zna i rozumie w stopniu rozszerzonym zagadnienia z zakresu matematyki niezbedne
do zrozumienia i wykorzystania formalizmu matematycznego stosowanego do

KM_W10 ) ) P6S_WK-2.2
opisu podstawowych modeli matematycznych wykorzystywanych przy
projektowaniu i modelowaniu uktadéw mechatronicznych
zna i rozumie zagadnienia z zakresu fizyki obejmujace mechanike, termodynamike,
KM_W11 | optyke oraz elektrycznos$¢ i magnetyzm, niezbedne do zrozumienia podstawowych P6S_WK-2.2
zjawisk fizycznych wystepujgcych w uktadach mechatronicznych
zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady niezbedne do zrozumienia spotecznych,
ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci
KM_W12 L . o . P6S_WK-2.2
inzynierskiej w obszarze mechatroniki w tym podstawowe pojecia i zasady z zakresu
ochrony wtasnosci przemystowej i prawa autorskiego
7 . . . Y . . 7 . PGS—WK-2'3
KM_W13 |zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju réznych form przedsiebiorczosci
P6S_WK-I2
Umiejetnosci: absolwent
W - wykorzystanie wiedzy — rozwigzywane problemy i wykonywane zadania
potrafi formutowac i rozwigzywac ztozone i nietypowe problemy oraz wykonywac
zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych poprzez:
- pozyskiwanie informacji z literatury, baz danych, norm i innych Zrédet,
KM_uo1 dokonywanie ich interpretacji, wycigganie z nich wnioskéw, a nastepnie P6S_UW-3.1
formutowanie opinii wraz z ich uzasadnieniem;
- dobdr oraz stosowanie wtasciwych metod i narzedzi, w tym zaawansowanych
technik informacyjno komunikacyjnych.
otrafi przygotowac dokumentacje zadania inzynierskiego wraz z opisem jego
KM_U02 P : ,p _yg b ,Je y g ) P Jee P6S_UW-3.2P
wynikéw i przedstawic¢ jg w formie czytelnego sprawozdania
otrafi przygotowac i przedstawic krétka prezentacje poswiecong wynikom
KM_U03 P X p ¥é L. p. . ap . JQp & a. y P6S_UW-3.2P
realizacji zadania inzynierskiego z wykorzystaniem réznych technik
potrafi stosowac i interpretowac prawa i zasady matematyczne oraz fizyczne przy
rozwigzywaniu problemoéw rachunkowych i symulacyjnych dotyczacych wybranych
KM_U04 i 'él ¥ p L. . ¥ i y yiny . yez y y y P6S_UW-3.2P
zjawisk w tym réwniez przy projektowaniu lub eksploatacji urzadzen
mechatronicznych
potrafi zaplanowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym wykona¢ pomiary lub
KM UOS symulacje komputerowe dotyczace wyznaczania wielko$ci mechanicznych oraz P6S_UW-3.1
- elektrycznych charakterystycznych dla urzadzen mechatronicznych, a takze P6S_UW-I3
poprawnie interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski
potrafi przy identyfikacji, formutowaniu i realizacji zadan inzynierskich w obszarze
M U06 systemdéw mechatronicznych zwraca¢ uwage na aspekty systemowe i P6S_UW-3.1
- pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne, prawne, jakosSciowe oraz P6S_UW-14
bezpieczenstwa
potrafi dokonywac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych p6S UW.3.1
KM_UO7 | rozwigzan technicznych stosowanych w mechatronice oraz przeprowadzic ich PES UW-I:S

ocene.




zgodnie z zadang specyfikacjg, uzywajac wtasciwie dobranych metod, technik,

KM_U08 | narzedzi i materiatow, potrafi zaprojektowac i/lub wykonaé typowe dla PP6GSS‘UUV\X;_3|;
mechatroniki proste urzgdzenie, obiekt, system lub proces -
potrafi rozwigzywadé praktyczne problemy inzynierskie z wykorzystaniem
standarddéw i norm, metod badawczych oraz technologii, szczegdlnie w zakresie

KM_U09 | projektowania, wytwarzania lub programowania systeméw mechatronicznych, Egz‘ﬂwéé

wykorzystujgc doswiadczenie zdobyte w Srodowisku zajmujgcym sie zawodowo
dziatalnoscig inzynierska




potrafi wykorzystywaé doswiadczenie zwigzane z eksploatacjg urzagdzen, obiektéw i

. . . . . . . P6S_UW-3.1
KM_U10 |systemdéw stosowanych w mechatronice, zdobyte w Srodowisku zajmujgcym sie PGS_UW I8P
zawodowo dziatalnoscig inzynierskg -
K —komunikowanie sie — odbieranie i tworzenie wypowiedzi, upowszechnianie wiedzy w srodowisku naukowym
i postugiwanie sie jezykiem obcym
M U1l potrafi komunikowad sie z otoczeniem za pomocg réznych technik przy uzyciu P6S_UK-4.1
- specjalistycznej terminologii z zakresu mechatroniki
potrafi bra¢ udziat w debacie — przedstawiac i oceniaé rézne opinie i stanowiska
KM_U12 o P6S_UK-4.2
oraz dyskutowac o nich
postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu
KM_U13 | Ksztatcenia Jezykowego ze szczegdlnym uwzglednieniem terminologii technicznejz P6S_UK-4.3
zakresu mechatroniki
O —organizacja pracy — planowanie i praca zespofowa
KM_U14 | potrafi planowac i organizowaé prace indywidualng oraz w zespole P6S_UO-5.1
potrafi wspétdziatac z innymi osobami w ramach prac zespotowych (réwniez o
KM_U15 ) ) P6S_UO-5.2
charakterze interdyscyplinarnym)
U —uczenie sie — planowanie wtasnego rozwoju i rozwoju innych oséb
potrafi samodzielnie planowad i realizowac ksztatcenie wtasnych kompetencji
KM_U16 o o P6S_UU-6
uczenia sie przez cate zycie
Kompetencje: absolwent
KK — oceny — krytyczne podejscie
jest gotow do dokonywania krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych
KM_KO1 J ,g_ y_ ) ytyeznel y P ) ¥ 4 P6S_KK-7.1
tresci oraz podnoszenia swoich kompetencji zawodowych
jest gotdw do uznawania znaczenia wiedzy i umiejetnosci w rozwigzywaniu
KM_K02 problemoéw poznawczych i praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertow w P6S_KK-7.2
przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu
KO —odpowiedzialnos¢ — wypetniane zobowiqzar spotecznych i dziatanie na rzecz interesu publicznego
jest gotow do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspdtorganizowania
KM_KO3 J A & o P . ] 3 P y potore P6S_KO-8.1
dziatalnosci na rzecz srodowiska spotecznego
KM_K04 |jest gotdw do inicjowania dziatan na rzecz interesu publicznego P6S_KO-8.2
jest gotdw do myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy przy realizacji zadan
KM_Ko5 | & 4 P P & yprzy l P6S_KO-8.3
zawodowych
KR —rola zawodowa — niezaleznos¢ i rozwdj etosu
jest gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym: przestrzegania
KM_K06 | zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych oraz dbatosci o dorobek i P6S_KR-9

tradycje zawodu inzyniera mechatronika




