PLAN STUDIOW NIESTACJONARNYCH Rekrutacja w roku akademickim 2025/2026

czas trwania: 8 semestrow

Nazwa kierunku studiéw: Mechatronika
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Uniwersytet Zielonogérski
INSTYTUT INZYNIERII MECHANICZNEJ
WYDZIAL NAUK INZYNIERYJNO-TECHNICZNYCH
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