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1. Ogolna charakterystyka studiow

Nazwa Kkierunku studiow

Mechatronika

Poziom ksztalcenia
(studia pierwszego stopnia / studia drugiego
stopnia / jednolite studia magisterskie)

studia pierwszego stopnia

Profil ksztatcenia
(ogolnoakademicki/praktyczny)

praktyczny

Forma studiow
stacjonarne /niestacjonarne

stacjonarne i niestacjonarne

Wskazanie dziedzin nauki i dyscyplin
naukowych lub dziedzin sztuki i dyscyplin
artystycznych, do ktérych odnosza si¢ efekty
uczenia si¢ (w tym dyscypliny wiodacej) oraz
okreslenie procentowego udziatu liczby
punktow ECTS dla poszczegolnych
dyscyplin w liczbie punktéw ECTS
koniecznej do uzyskania kwalifikacji
odpowiadajacych poziomowi ksztatcenia

Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscypliny:
Inzynieria Mechaniczna
Dyscyplina wiodgca
(60% ECTS)

Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika

1 Technologie Kosmiczne

naukowej

(40% ECTS)
Wskazanie tytutu zawodowego nadawanego inavnier
absolwentom yn
Informacja o posiadanej przez podstawowa
jednostke organizacyjng uczelni kategorii A

2. Wskazanie zwigzku Kierunku studiow z misja uczelni i strategia jej

rozwoju

Strategia Uniwersytetu Zielonogorskiego na lata 2021-2030, ktora okresla obszary i kierunki
rozwoju Uczelni, a takze misj¢ 1 gtowne cele strategiczne Uniwersytetu Zielonogorskiego,
zostata okreslona w Uchwale Senatu UZ nr 250 z dnia 30.06.2021 r. Wedtug przyjetej uchwaty

misja Uniwersytetu Zielonogodrskiego jest:

— tworzenie spoteczenstwa opartego na wiedzy i ksztattowanie kapitatu spotecznego jako
dobra wspdlnego sprzyjajacego efektywnosci dzialah na rzecz rozwoju regionu,

gospodarki 1 spoteczenstwa,

— zapewnianie wysokiej jakosci ksztalcenia 1 przygotowanie wykwalifikowanych kadr,
— prowadzenie badan naukowych na wysokim, mi¢dzynarodowym poziomie,
— wspdlpraca z otoczeniem spoleczno-gospodarczym w obszarze transferu wiedzy, nowych

technologii i realizacji innowacyjnych przedsiewzig¢,

— wzbogacanie kultury i umacnianie tozsamosci regionalnej mieszkancow wojewodztwa

lubuskiego.
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Gléwnym celem strategicznym Uniwersytetu Zielonogorskiego jest efektywne wykorzystanie
zasobow intelektualnych 1 rozw6j potencjatu uczelni w kontekscie rosnacej konkurencyjnosci
otoczenia. Cele te zostaty okreslone w trzech kluczowych obszarach:
— ksztalcenie — nieustanne podnoszenie jakosci nauczania poprzez wspOlprace
z interesariuszami wewngtrznymi i zewngetrznymi,
— badania naukowe — wzmacnianie pozycji naukowej uczelni w kraju oraz intensyfikacja
umig¢dzynarodowienia badan,
— relacje z otoczeniem — budowanie warto$ciowych i trwatych relacji z partnerami
zewnetrznymi.

Kierunek Mechatronika, studia inzynierskie pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
prowadzony jest na Wydziale Nauk Inzynieryjno-Technicznych. Odpowiedzialne za realizacje
ksztalcenia na kierunku sg Instytut Inzynierii Mechanicznej (IIM) oraz Instytut Automatyki,
Elektroniki i Elektrotechniki (IAEE). Interdyscyplinarny kierunek studiow laczacy wiedze
1 praktyczne umiejetnosci z zakresu mechaniki, elektroniki i informatyki wpisuje si¢ w obszar
nowoczesnych technologii. Kierunek powstat w odpowiedzi na rosnace zapotrzebowanie rynku
pracy na specjalistow zajmujacych sie projektowaniem, serwisowaniem, konserwacja
1 modernizacja zaawansowanych systemow mechatronicznych, zwlaszcza w sektorze
innowacyjnych przedsigbiorstw wykorzystujgcych automatyzacje i robotyzacje produkciji.
Program ksztalcenia na danym kierunku zostal opracowany w taki sposob, aby spetnié
wymagania rynku pracy i zapotrzebowanie pracodawcéw, z ktérymi konsultowano zakres
tematyczny przedmiotow.

Wydzial 1 instytuty zapewniaja wysoka jako$¢ ksztatcenia 1 realizacji procesow
dydaktycznych oraz ich doskonalenie i dostosowywanie do zapotrzebowania rynku pracy.
Nowoczesna 1 stale modernizowana infrastruktura badawczo-dydaktyczna instytutow jest
podstawag do prowadzenia na wysokim poziomie projektow badawczych oraz praktycznych
zaje¢ dydaktycznych dostosowanych do potrzeb rynku pracy. Bezposredni wplyw na
zapewnienie wysokiego poziomu jakos$ci ksztalcenia majg badania naukowe kadry badawczo-
dydaktycznej w obszarze przypisanych do kierunku dyscyplin, realizowane wraz z partnerami
z przemyshu, czego wynikiem sg liczne monografie, publikacje w znaczacych czasopismach
1 konferencjach (krajowych 1 zagranicznych), wspolne projekty, jak rowniez patenty
i wdrozenia. Ponadto, duze do$wiadczenie kadry we wspolpracy z przemystem oraz liczne
kontakty miedzynarodowe (np. poprzez wiaczanie w proces dydaktyczny zagranicznych
profesorow wizytujacych przenoszone sg dobre praktyki i wzorce ksztalcenia z uczelni
zagranicznych) przyczyniaja si¢ do zapewnienia atrakcyjnego i zgodnego z zapotrzebowaniem
rynku pracy, ksztalcenia studentow.
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3. Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego si¢
0 przyjecie na studia pierwszego stopnia

Studia na kierunku Mechatronika moga by¢ podjete przez osoby, ktore uzyskaty wymagane
efekty uczenia si¢, zaktadane dla ksztalcenia ogdlnego na poziomie ukonczenia szkotly $redniej
1 uzyskania $wiadectwa maturalnego (4 poziom PRK, zgodnie ze Zintegrowanym Systemem
Kwalifikacji). Od kandydata oczekuje si¢ zainteresowania przedmiotami S$cistymi, pracg
tworcza w technice oraz zdolnoS$ci organizacyjnych.

Dla kandydatow na studia I-go stopnia postepowanie kwalifikacyjne odbywa si¢ na
podstawie konkursu $wiadectw maturalnych. Liczby punktow, z réznym wspdiczynnikiem
wagowym, przydzielane s3a za przedmioty: matematyka, jezyk obcy nowozytny oraz jeden
przedmiot wybrany sposrod: chemia, fizyka, informatyka Iub wynik egzaminu
potwierdzajacego kwalifikacje w zawodzie / wynik egzaminu zawodowego. Laureaci oraz
finali$ci olimpiad stopnia centralnego uzyskuja 100% punktow rekrutacyjnych z kazdego
przedmiotu branego pod uwage w postgpowaniu rekrutacyjnym. Szczegdlowe zasady
przeliczania punktow rekrutacyjnych, jak réwniez wykaz uwzglednianych zawodow
nauczanych na poziomie technika i olimpiad sg corocznie uchwalane przez Senat Uniwersytetu
Zielonogorskiego 1 podawane do publicznej wiadomosci.

4. Analiza zgodnosci zakladanych efektow uczenia si¢ z potrzebami rynku
pracy

Mechatronika to dynamicznie rozwijajaca si¢ dziedzina, stanowigca potaczenie inzynierii
mechanicznej, elektronicznej oraz informatycznej, bedaca podstawg przy projektowaniu
1 wytwarzaniu nowoczesnych urzadzen. W dobie nowoczesnego przemystu rosnie
zapotrzebowanie na specjalistow posiadajacych wyszczegdlnione interdyscyplinarne
kompetencje, ktore umozliwig im prace w nowoczesnych zakladach produkcyjnych, centrach
badawczo-rozwojowych i biurach projektowych.

Podczas tworzenia kierunku studiow Mechatronika, z uwagi na jego praktyczny profil,
skorzystano z do$wiadczen podmiotow gospodarczych prowadzacych swoja dziatalno$¢ w
regionie. Wspotpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym w procesie ksztalcenia na
kierunku Mechatronika koncentruje si¢ na analizie biezgcych potrzeb rynku pracy, aktywnym
zaangazowaniu interesariuszy oraz organizacji i realizacji praktyk zawodowych. Jej celem jest
Sciste powigzanie procesu edukacyjnego i osigganych efektow uczenia si¢ z rozwojem regionu
oraz oczekiwaniami pracodawcow. Interesariusze petnig funkcje doradcza i opiniotworcza,
uczestniczac w ksztaltowaniu programu studiow, wskazujac kluczowe umiejgtnosci oraz
kompetencje absolwentéw, a takze rekomendujgc zmiany stuzace doskonaleniu procesu
ksztatcenia. Analiza ofert pracy oraz konsultacje z przedstawicielami przemystu wskazuja, ze
pracodawcy oczekuja od absolwentow kierunku Mechatronika nastgpujacych kompetencii:

— znajomo$¢ nowoczesnych technologii produkcyjnych — w tym obslugi systemow
sterowania i robotyki przemystowej,

— umiejetnosci projektowania podstawowych uktadow mechatronicznych,

— umieje¢tnosci programowania i integracji systemow mechatronicznych,

— praktyczne doswiadczenie w diagnostyce 1 utrzymaniu ruchu — w kontekscie systemow
mechatronicznych i automatyki przemystowej,
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— znajomo$¢ standardow nowoczesnego przemystu — w tym komunikacji maszyn, cyfrowych
blizniakow i analizy danych produkcyjnych,

— kompetencji migkkich — zdolno$¢ do pracy zespotowej, zarzadzanie projektami,
komunikacja z inzynierami i dziatami IT.

Na podstawie zgromadzonych informacji przeprowadzana zostata analiza zgodnosci

zakladanych efektow uczenia si¢ z aktualnymi potrzebami rynku pracy. W programie studiow

na kierunku Mechatronika uwzgledniono zaréwno wiedzg teoretyczng, jak i praktyczne
umiejetnosci w tym zakresie, m.in.:

— podstawy nauk $cistych i technicznych (matematyka, fizyka, mechanika, elektrotechnika,
elektronika, informatyka),

— projektowanie 1 modelowanie systemOw mechatronicznych  (oprogramowanie
CAD/CAM/CAE, symulacje komputerowe).

— programowanie i obsluga systemow automatyki i robotyki (elementy automatyki,
programowalne sterowniki logiczne, programowanie systemOw mechatronicznych,
sterowanie robotow).

— zarzadzanie procesami produkcyjnymi (modelowanie i projektowanie procesow
produkcyjnych, cyfrowy blizniak proceséw produkcyjnych, zarzadzanie matym i srednim
przedsiebiorstwem).

— serwisowanie i1 diagnostyka urzadzen mechatronicznych (czujniki, sterowniki, systemy
wizyjne).

Na tej podstawie mozna stwierdzi¢, ze program ksztalcenia na kierunku Mechatronika

odpowiada na potrzeby rynku pracy. Silnymi jego stronami sg: interdyscyplinarno$¢ programu

- taczenie wiedzy z roznych dziedzin technologii; przygotowanie do pracy w nowoczesnym

przemysle - znajomo$¢ nowoczesnych systemow automatyki i robotyki; silne podstawy

teoretyczne 1 praktyczne - umozliwiajace elastyczno$¢ zawodowa. Dzigki zdobytej wiedzy,
umiejetnosciom oraz kompetencjom okreslonym w efektach uczenia si¢ na kierunku

Mechatronika, absolwenci beda merytorycznie 1 praktycznie przygotowani do pracy w

dynamicznie zmieniajacym si¢ S$rodowisku oraz do wyzwan technologii przysztosci

oczekiwanych przez rynek pracy. W szczegdlnosci, po ukonczeniu studiow absolwent:

— posiada wiedz¢ 1 praktyczne umiejetnosci z zakresu projektowania 1 wdrazania
podstawowych uktadéw mechanicznych, systemow sterowania, automatyki, robotyki oraz
automatycznej regulacji w technice, z wykorzystaniem uktadow mechatronicznych, a takze
W tworzeniu 1 implementacji zaawansowanych, zintegrowanych uktadow mechaniczno-
elektroniczno-informatycznych;

— posiada wiedze 1 praktyczne umiejetnosci z zakresu projektowania oraz przeprowadzania
obliczen wytrzymato$ciowych uktadow mechanicznych z wykorzystaniem komputerowego
wspomagania projektowania maszyn, a takze planowania i1 nadzorowania zadan
obstugowych w celu zapewnienia niezawodnej eksploatacji maszyn i urzadzen;

— posiada umiejetno$ci w zakresie tworzenia oraz nadzorowania dokumentacji techniczne;j
maszyn i urzadzen mechatronicznych;

— posiada umiejetnosci z zakresu prowadzenia badan i testéw oraz nadzorowania produkcji
prototypow;

— posiada umiejetnosci z zakresu zapewniania wsparcia technicznego w zakresie modyfikacji
1 modernizacji maszyn oraz wdrazania nowych projektow;
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— posiada umiejetnosci z zakresu prowadzenia prac konserwacyjnych maszyn i urzadzen
polegajacych m. in. na wykonywaniu analiz wytrzymatosciowych elementoéw maszyn i
urzadzen mechatronicznych;
posiada umiejetnosci zapewniania wsparcia technicznego w przypadku awarii maszyn,

obejmujace diagnozowanie probleméw technicznych, analize¢ 1 ustalanie przyczyn awarii,

usuwanie usterek oraz planowanie dzialan naprawczych i zapobiegawczych na przysztosc.

5. Opis sposobow weryfikacji i oceny osiaganych przez studenta efektow
uczenia si¢ w trakcie calego procesu ksztalcenia

Ogo6lne zasady zaliczenia przedmiotow, semestru oraz studidéw zawarte s3 w Regulaminie
studiow UZ. Zasady sprawdzania i1 oceniania stopnia osiggania efektow uczenia si¢
obowigzujace na kierunku Mechatronika opisane sg w kartach poszczegolnych przedmiotow,
o czym studenci informowani sg na pierwszych zajeciach. Studenci sg rowniez informowani
o kryteriach zaliczenia przyjetych dla poszczegdlnych metod oceniania. Wszystkie karty
przedmiotu z pelng informacja (m.in. wymagania, zakres tematyczny, metody ksztatcenia,
efekty uczenia si¢ i metody ich weryfikacji, warunki zaliczenia, itd.) sa zamieszczone na
(pod)stronach internetowych UZ w systemie SylabUZ — Oferta dydaktyczna Uniwersytetu
Zielonogorskiego. Prowadzacy gromadza dokumentacje stuzaca weryfikacji osiggania efektow
uczenia si¢ oraz poswiadczajaca stopien osiggania efektow. Student ma prawo wgladu do
swoich prac. Przy weryfikacji efektow przyjmuje si¢ zatozenie, ze uzyskanie pozytywnej oceny
z egzaminu lub zaliczenia konczacego okreslony modut zaje¢ potwierdza osiagniecie
wszystkich zdefiniowanych w nim efektow uczenia sig.

Stosowane metody sprawdzania i1 oceniania efektow uczenia si¢ sg roznorodne,
uwzgledniaja specyfike poszczegdlnych kategorii efektow (wiedzy, umiejetnosci, kompetencji
spotecznych). Do sposobow weryfikacji efektow uczenia si¢ zalicza si¢ m.in.: egzamin;
kolokwium; przygotowanie: referatu, sprawozdania lub projektu oraz ich obrona; obserwacje
1 ocena umiej¢tnosci praktycznych; ocena zaangazowania w dyskusji, itp. Najczesciej
stosowane metody sprawdzania efektow w zakresie wiedzy to egzamin, kolokwium, test.
Ocenianie stopnia osigganych efektow uczenia si¢ w zakresie umiejetnosci zazwyczaj dokonuje
si¢ na podstawie obserwacji 1 oceny umiejetnosci praktycznych studenta w trakcie zajec,
wykonania badan, prac kontrolnych w formie sprawozdan, projektow, raportdow oraz
kolokwium. Nabycie kompetencji spotecznych weryfikowane najczesciej jest na podstawie
wnikliwej obserwacji studentow podczas samodzielnej i zespolowej pracy w ramach
realizowanych ¢wiczen, laboratoriow, projektéw zespolowych, seminariow. Efekty z zakresu
poglebionej wiedzy i umiejetnosci badawczych oceniane sg réwniez podczas wykonywania
pracy dyplomowej 1 w trakcie egzaminu dyplomowego. Efekty uczenia si¢ przypisane
praktykom weryfikowane sg na podstawie wypelionego dziennika praktyk, zatwierdzonego
przez osob¢ odpowiedzialng za prowadzenie praktyk w przedsigbiorstwie oraz wypetnionej
przez Zaklad pracy ankiety oceny praktyki. Dziennik 1 zapisy w nim muszg by¢ rowniez
zaakceptowane przez powotanego dla kierunku koordynatora praktyk. Tematyka praktyk musi
by¢ zgodna z kierunkiem Mechatronika i jest zalezna od specyfiki przedsigbiorstwa, w ktorym
jest realizowana. Weryfikacja umiej¢tnosci jezykowych, odbywa si¢ z zastosowaniem metod
takich jak m.in.: odpowiedz ustna, obserwacja i ocena aktywnos$ci na zajgciach, dyskusja, praca
pisemna oraz egzamin. Prace dyplomowe realizowane s3 zgodnie z ,,Regulaminem Studiow na
UZ”, jak rowniez , Zasadami realizacji prac dyplomowych oraz przebiegu egzaminu

Mechatronika, studia inzynierskie | stopnia, profil praktyczny 7221



dyplomowego na Wydziale Nauk InzZynieryjno-Technicznych”. Syntetycznym miernikiem
stopnia osiagni¢cia zaktadanych efektéw uczenia si¢ dla kierunku Mechatronika jest ocena
koncowa studiow, ktorej sposob wystawiania okresla Regulamin Studiow UZ.
Na Wydziale Nauk Inzynieryjno-Technicznych efekty uczenia si¢ osiggnicte przez
studentéw dokumentowane sg w zalezno$ci od metody weryfikacji:
— egzaminy/zaliczenia ustne za pomocg wykazu pytan wraz z opisem stosowanych kryteriow
wymaganych na uzyskanie danej oceny;
— egzaminy/zaliczenia pisemne za pomocg matryc testow/kolokwiow pisemnych z opisem
kryteriow oceniania;
— inne formy (sprawozdania, raporty, projekty pisemne, inne indywidualne prace, prezentacje
studenta) - prace studentéw z opisem kryteridw oceniania;
— egzamin dyplomowy - praca dyplomowa, protokot, recenzje;
— praktyka — dziennik praktyk, opinia.
Za przechowywanie dokumentéw odpowiedzialni sg nauczyciele akademiccy, za wyjatkiem
dokumentacji egzaminéw dyplomowych, ktére archiwizuje biuro obstugi studenta (BOS).
Dokumenty przechowywane sg wersji papierowej lub elektronicznej do konca petnego cyklu
ksztalcenia.

6. Program studiow dla kierunku studiow, profilu i poziomu ksztalcenia

6.1. Opis zakladanych efektow uczenia si¢ z przyporzadkowaniem kierunku studiow
do dziedzin nauki i dyscyplin naukowych

Kierunek Mechatronika przyporzadkowany zostal do obszaru ksztatcenia w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinach:
— Inzynieria Mechaniczna (dyscyplina wiodgca),
— Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.
Efekty uczenia si¢ zdefiniowano w trzech kategoriach: wiedzy, umiej¢tnosci 1 kompetencji
spotecznych. Ich poszczegolne kategorie obejmuja:
— nabycie wiedzy w obszarze inzynierii mechanicznej, elektronicznej oraz informatycznej,
niezbednej przy projektowaniu i wytwarzaniu nowoczesnych urzadzen;
— nabycie praktycznych umiejetnosci w obszarach umieje¢tnosci ogélnych, podstawowych
umiejetnosciach  inzynierskich oraz umiejgtnosciach  bezposrednio  zwigzanych
z rozwigzywaniem zadan inzynierskich,
— nabycie kompetencji spotecznych, uswiadamiajgcych potrzebe uczenia si¢ i roli spoteczne;j
absolwenta, a takze odpowiedzialnego petnienia rol zawodowych.
Opis zaktadanych efektow uczenia si¢ dla kierunku mechatronika wraz z ich odniesieniem do
efektow PRK na poziomie 6 zamieszczono w kolejnych tabelach. Zaliczenie wszystkich
przedmiotéw w programie studiow zapewnia studentowi osiaggnigcie wszystkich kierunkowych
efektow uczenia sig.
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Kierunkowe efekty uczenia sie dla kierunku

Kod Kod sktadnika
kierunkowych MECHATRONIKA opisu
efektow studia inzynierskie pierwszego stopnia charakterystyki
uczenia sie profil praktyczny PRK - 6 poziom
Wiedza: absolwent
G —zakres i gtebia — kompletnosc perspektywy poznawczej i zaleznosci
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu wybrane fakty, obiekty i zjawiska oraz
dotyczgce ich metody i teorie wyjasniajgce ztozone zaleznosci miedzy nimi,
KM_ W01 yeza y 1teorie wyjasniajg = zaleznosci migdzy i P6S_ WG-1
stanowigce podstawowa wiedze ogdlng z zakresu inzynierii mechanicznej oraz
automatyki, elektroniki i elektrotechniki
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z zakresu mechaniki i
KM W02 wytrzymatosci konstrukcji, wtasciwosci materiatdw inzynierskich, technologii ich P6S_WG-1
- wytwarzania, niezbedne do formutowania i rozwigzywania praktycznych P6S_WG-I1
problemow inzynierskich wystepujacych w uktadach mechatronicznych
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z zakresu elektrotechniki i
KM W03 elektroniki, automatyki i robotyki, teorii sterowania oraz informatyki dotyczace P6S_WG-1
- przetwarzania sygnatow dyskretnych i ciggtych, programowania typowych uktadéw P6S_WG-I1
automatycznej regulacji i sterowania urzagdzen mechatronicznych
zna i rozumie zagadnienia z zakresu grafiki inzynierskiej oraz podstaw konstrukcji
KM W4 urzagdzen mechatronicznych w tym elementéw pneumatycznych i hydraulicznych P6S_WG-1
- oraz elektrycznych uktadéw napedowych, rowniez zastosowania praktyczne tej P6S_WG-I1
wiedzy w dziatalnosci zawodowej inzyniera mechatronika
KM WOS zna i rozumie zagadnienia z zakresu metrologii, w tym metody, przyrzady i systemy P6S_WG-1
- pomiarowe wykorzystywane do pomiaru rzeczywistych wielkosci fizycznych P6S_WG-I1
zna i rozumie zaawansowane zagadnienia z zakresu modelowania PES WG-1
KM_WO06 | matematycznego, metod numerycznych oraz technik symulacji, stosowane P6S_WG "
powszechnie do rozwigzywania zadan inzynierskich w mechatronice -
ma uporzgdkowang wiedze w zaawansowanym stopniu w zakresie projektowania i
konstruowania uktadéw mechatronicznych, w tym doboru materiatéw PES WG-1
KM_WO07 | konstrukcyjnych, uktadéw napedowych, uktadéw sterowania oraz technik P6S_WG "
komputerowego wspomagania projektowania i sporzagdzania dokumentacji -
technicznej w praktyce inzynierskiej
zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiektow i
systemdw mechatronicznych, w tym metody planowania i nadzorowania ich
KM_W08 . o ) " S o P6S_WG-I1
eksploatacji dla zapewnienia pozgdanego poziomu ich niezawodnosci i
bezpieczenstwa obstugi
K —kontekst - uwarunkowania skutki
zna i rozumie fundamentalne dylematy wspodtczesnej cywilizacji zwigzane z
KM_WO09 i ) o 3 i P6S_WK-2.1
rozwojem zaawansowanej techniki i technologii w systemach mechatronicznych
zna i rozumie w stopniu rozszerzonym zagadnienia z zakresu matematyki niezbedne
do zrozumienia i wykorzystania formalizmu matematycznego stosowanego do
KM_W10 ) ) P6S_WK-2.2
opisu podstawowych modeli matematycznych wykorzystywanych przy
projektowaniu i modelowaniu uktadéw mechatronicznych
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zna i rozumie zagadnienia z zakresu fizyki obejmujgce mechanike, termodynamike,

KM_W11 |optyke oraz elektrycznosé i magnetyzm, niezbedne do zrozumienia podstawowych P6S_WK-2.2
zjawisk fizycznych wystepujgcych w uktadach mechatronicznych
zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady niezbedne do zrozumienia spotecznych,
ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci
KM_W12 L . . . P6S_WK-2.2
inzynierskiej w obszarze mechatroniki w tym podstawowe pojecia i zasady z zakresu
ochrony wtasnosci przemystowej i prawa autorskiego
7 . . . Y . . 7 . PGS—WK-2'3
KM_W13 | zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju réznych form przedsiebiorczosci —
Umiejetnosci: absolwent
W - wykorzystanie wiedzy — rozwiqzywane problemy i wykonywane zadania
potrafi formutowac i rozwigzywac ztozone i nietypowe problemy oraz wykonywa¢é
zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych poprzez:
- pozyskiwanie informacji z literatury, baz danych, norm i innych zrédet,
KM_uo01 dokonywanie ich interpretacji, wycigganie z nich wnioskéw, a nastepnie P6S_UW-3.1
formutowanie opinii wraz z ich uzasadnieniem;
- dobdr oraz stosowanie wtasciwych metod i narzedzi, w tym zaawansowanych
technik informacyjno komunikacyjnych.
potrafi przygotowaé dokumentacje zadania inzynierskiego wraz z opisem jego
KM_U02 o e : i P6S_UW-3.2P
wynikéw i przedstawi¢ jg w formie czytelnego sprawozdania
otrafi przygotowac i przedstawic krétka prezentacje poswiecong wynikom
KM_Uo03 P X p ¥é L. p_ . arp . JQp N 51' y P6S_UW-3.2P
realizacji zadania inzynierskiego z wykorzystaniem réznych technik
potrafi stosowac i interpretowac prawa i zasady matematyczne oraz fizyczne przy
rozwigzywaniu problemoéw rachunkowych i symulacyjnych dotyczacych wybranych
KM_U04 i _a ¥ p L. . ¥ i y yiny . yez y y y P6S_UW-3.2P
zjawisk w tym réwniez przy projektowaniu lub eksploatacji urzadzen
mechatronicznych
potrafi zaplanowac i przeprowadzac¢ eksperymenty, w tym wykona¢ pomiary lub
KM U5 symulacje komputerowe dotyczace wyznaczania wielko$ci mechanicznych oraz P6S_UW-3.1
- elektrycznych charakterystycznych dla urzadzen mechatronicznych, a takze P6S_UW-I3
poprawnie interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski
potrafi przy identyfikacji, formutowaniu i realizacji zadan inzynierskich w obszarze
KM U06 systemdéw mechatronicznych zwraca¢ uwage na aspekty systemowe i P6S_UW-3.1
- pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne, prawne, jakosciowe oraz P6S_UW-14
bezpieczerstwa
potrafi dokonywaé krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych PES UW.3.1
KM_UO7 | rozwigzan technicznych stosowanych w mechatronice oraz przeprowadzic ich PES UW-I.S
ocene. -
zgodnie z zadang specyfikacja, uzywajac wiasciwie dobranych metod, technik, P6S UW-3.1
KM_U08 | narzedzi i materiatow, potrafi zaprojektowac i/lub wykonaé typowe dla P6S_ UW-Ié
mechatroniki proste urzgdzenie, obiekt, system lub proces -
potrafi rozwigzywad praktyczne problemy inzynierskie z wykorzystaniem
standardow i norm, metod badawczych oraz technologii, szczegdlnie w zakresie PES UW.3.1
KM_U09 | projektowania, wytwarzania lub programowania systeméw mechatronicznych, PGS_UW-I7.P
wykorzystujac doswiadczenie zdobyte w srodowisku zajmujgcym sie zawodowo -
dziatalnoscig inzynierska
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potrafi wykorzystywaé doswiadczenie zwigzane z eksploatacjg urzgdzen, obiektéw i

. . . . . . . P6S_UW-3.1
KM_U10 |systemdw stosowanych w mechatronice, zdobyte w sSrodowisku zajmujgcym sie P65_UW 18P
zawodowo dziatalnoscig inzynierska -
K —komunikowanie sie — odbieranie i tworzenie wypowiedzi, upowszechnianie wiedzy w srodowisku naukowym
i postugiwanie sie jezykiem obcym
M UL1 potrafi komunikowac sie z otoczeniem za pomoca réznych technik przy uzyciu P6S_UK-4.1
- specjalistycznej terminologii z zakresu mechatroniki
potrafi brac¢ udziat w debacie — przedstawiac i oceniac¢ rézne opinie i stanowiska
KM_U12 o P6S_UK-4.2
oraz dyskutowacd o nich
postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu
KM_U13 | Ksztatcenia Jezykowego ze szczegdlnym uwzglednieniem terminologii technicznej z P6S_UK-4.3
zakresu mechatroniki
O —organizacja pracy — planowanie i praca zespotowa
KM_U14 | potrafi planowac i organizowaé prace indywidualng oraz w zespole P6S_UO-5.1
potrafi wspdtdziataé z innymi osobami w ramach prac zespotowych (réwniez o
KM_U15 : ) P6S_UO-5.2
charakterze interdyscyplinarnym)
U —uczenie sie — planowanie wtasnego rozwoju i rozwoju innych oséb
potrafi samodzielnie planowac i realizowac ksztatcenie wtasnych kompetenc;ji
KM_U16 o o P6S_UU-6
uczenia sie przez cate zycie
Kompetencje: absolwent
KK — oceny — krytyczne podejscie
jest gotédw do dokonywania krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych
KM_KO1 ) ,g. y. ) ytyczne) y P ) y y P6S_KK-7.1
tresci oraz podnoszenia swoich kompetencji zawodowych
jest gotéw do uznawania znaczenia wiedzy i umiejetnosci w rozwigzywaniu
KM_KO02 | problemdéw poznawczych i praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertéw w P6S_KK-7.2
przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu
KO — odpowiedzialnos¢ — wypetniane zobowiqzar spotecznych i dziatanie na rzecz interesu publicznego
jest gotow do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspétorganizowania
KM_KO3 jestg o P ) ] 3 P y potorg P6S_KO-8.1
dziatalnosci na rzecz srodowiska spotecznego
KM_K04 |jest gotow do inicjowania dziatan na rzecz interesu publicznego P6S_KO-8.2
jest gotow do myslenia i dziatania w sposdb przedsiebiorczy przy realizacji zadan
KM_KO5 Jestg y P P € y przy ) P6S_KO-8.3
zawodowych
KR — rola zawodowa — niezaleznos¢ i rozwdj etosu
jest gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym: przestrzegania
KM_KO6 |zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych oraz dbatosci o dorobek i P6S_KR-9
tradycje zawodu inzyniera mechatronika
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Tabela odniesienia efektow PRK poziom 6 do kierunkowych efektow

Kategoria Odniesienie do
charakterystyki kierunkowych
VSV Kod kwalifikacji Kwalifikacje hld
efektow efektow
uczenia sie uczenia sie
WIEDZA Wiedza: absolwent zna i rozumie
(w)

P6S_WG-1 w zaawansowanym stopniu — wybrane fakty, obiekty i zjawiska KM_Wwo01
oraz dotyczace ich metody i teorie wyjasniajace ztozone KM_W02
zaleznosci miedzy nimi, stanowigce podstawowg wiedze ogdlng KM_Wo03
z zakresu dyscyplin naukowych lub artystycznych tworzacych KM_Wo04
podstawy teoretyczne oraz wybrane zagadnienia z zakresu KM_WO05
wiedzy szczegotowej — wtasciwe dla programu ksztatcenia, KM_WO06
studiow, a w przypadku studidw o profilu praktycznym — réwniez KM_W07
zastosowania praktyczne tej wiedzy w dziatalnosci zawodowej KM_W08
zwigzanej z ich kierunkiem

P6S_WK-2.1 fundamentalne dylematy wspodtczesnej cywilizacji KM_W09

P6S_WK-2.2 podstawowe ekonomiczne, prawne i inne uwarunkowania KM_W10
réznych rodzajow dziatan zwigzanych z nadang kwalifikacjg, w KM_W11
tym podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci KM_W12
przemystowej i prawa autorskiego

P6S_WK-2.3 podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form KM_W13
przedsiebiorczosci

UMIEJETNOSCI | Umiejetnosci: absolwent potrafi
(V)

P6S_UW-3.1 | wykorzystywac posiadang wiedze —formutowac i rozwigzywacé KM_U01
ztozone i nietypowe problemy oraz wykonywacé zadania w KM_UO05
warunkach nie w petni przewidywalnych przez: KM_U06

— wiasciwy dobdr zrédet oraz informacji z nich pochodzacych, KM_U07
dokonywanie oceny, krytycznej analizy i syntezy tych KM_U08
informacji, KM_U09

— dobdr oraz stosowanie wtasciwych metod i narzedzi, w tym KM_U10
zaawansowanych technik informacyjno-komunikacyjnych

P6S_UW-3.2P wykorzystywacé posiadang wiedze — formutowac i rozwigzywaé KM_U02
problemy oraz wykonywac zadania, typowe dla dziatalnosci KM_UO03
zawodowej zwigzanej z kierunkiem studiow — w przypadku KM U04
studidw o profilu praktycznym

P6S_UK-4.1 komunikowac sie z otoczeniem z uzyciem specjalistycznej KM_U11
terminologii

P6S_UK-4.2 bra¢ udziat w debacie — przedstawiac i ocenia¢ rézne opinie i KM_U12
stanowiska oraz dyskutowac o nich

P6S_UK-4.3 postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego KM_U13
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego

P6S_UO-5.1 planowac i organizowacé prace — indywidualng oraz w zespole KM_U14

P6S_UO-5.2 wspoétdziatac z innymi osobami w ramach prac zespotowych KM_U15
(takze o charakterze interdyscyplinarnym)

P6S_UU-6 samodzielnie planowac i realizowa¢ wtasne uczenie sie przez KM_U16
cate zycie
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KOMPETENCIE | \¢om petencje spoteczne: absolwent jest gotéw do
SPOLECZNE
(K) P6S_KK-7.1 krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci KM_Ko01
P6S_KK-7.2 uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw KM_K02
poznawczych i praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertéw w
przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu
P6S_KO-8.1 wypetniania zobowigzan spotecznych, wspoétorganizowania KM_K03
dziatalnosci na rzecz srodowiska spotecznego;
P6S_KO-8.2 inicjowania dziatania na rzecz interesu publicznego; KM_K04
P6S_KO-8.3 myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy. KM_KO05
P6S_KR-9 odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym: KM_K06
— przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od
innych,
— dbatosci o dorobek i tradycje zawodu
Mechatronika, studia inzynierskie | stopnia, profil praktyczny 13z21



Tabe

la odniesienia PRK — kompetencje inzynierskie

Kategoria
charakterystyki
efektow
uczenia sie

Kod
kwalifikacji

Kwalifikacje

Odniesienie do
kierunkowych
efektow
uczenia sie

WIEDZA
(w)

UMIEJETNOSCI
(V)

Wiedza: abso

lwent zna i rozumie

P6S_WG-I1

podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen,
obiektéw i systemow technicznych

KM_W02 - KM_WO08

P6S_WK-I12

podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form
indywidualnej przedsiebiorczosci

KM_W13

Umiejetnosci:

absolwent potrafi

P6S_UW-I3

planowac i przeprowadzac eksperymenty, w tym pomiary i
symulacje komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i
wyciaggac wnioski

KM_U05

P6S_UW-14

przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu:
— wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne
i eksperymentalne,
— dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne,
w tym aspekty etyczne
— dokonac wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych
rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich

KM_U06

P6S_UW-I5

dokonac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejacych
rozwigzan technicznych i ocenié te rozwigzania

KM_U07

P6S_UW-I6

projektowac — zgodnie z zadang specyfikacjg — oraz wykona¢
typowe dla kierunku studidéw proste urzadzenie, obiekt, system
lub zrealizowac proces, uzywajgc odpowiednio dobranych
metod, technik, narzedzi i materiatéw

KM_U08

P6S_UW-17P

rozwigzywac praktyczne zadania inzynierskie wymagajace
korzystania ze standarddw i norm inzynierskich oraz stosowania
technologii wtasciwych dla kierunku studiow, wykorzystujac
doswiadczenie zdobyte w Srodowisku zajmujacym sie zawodowo
dziatalnoscig inzynierska — w przypadku studiéw o profilu
praktycznym

KM_U09

P6S_UW-I8P

wykorzystywac zdobyte w Srodowisku zajmujacym sie
zawodowo dziatalnoscig inzynierska doswiadczenie zwigzane z
utrzymaniem urzgdzen, obiektow i systemow typowych dla
kierunku studiéw —w przypadku studiow o profilu praktycznym

KM_U10
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6.2. Wskazniki dotyczace programu studiow

Wskazniki dotyczace programu studiow na ocenianym kierunku studiow,
poziomie i profilu ksztalcenia

Liczba punktow ECTS konieczna do uzyskania kwalifikacji

odpowiadajgcych poziomowi ksztatcenia 240
Liczba semestréow konieczna do uzyskania kwalifikacji odpowiadajacych 8
poziomowi ksztalcenia

Liczba punktow ECTS przyporzadkowana do zaj¢¢ dydaktycznych

wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich 132

1 studentow

Liczba punktow ECTS przyporzadkowana modutom zaje¢ zwigzanych z
prowadzonymi badaniami naukowymi w dziedzinie/dziedzinach
nauki/sztuki wlasciwej/wiasciwych dla ocenianego kierunku studiow, nie dotyczy
stuzace zdobywaniu przez studenta poglebionej wiedzy oraz umiejetnosci
prowadzenia badan naukowych (dla kierunku o profilu ogdlnoakademickim)

Liczba punktéw ECTS przyporzadkowana modutom zaj¢¢ zwigzanych z
praktycznym przygotowaniem zawodowym stuzacych zdobywaniu przez

studenta umiejetnosci praktycznych i kompetencji spotecznych (dla 170
kierunkoéw o profilu praktycznym)

Liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom z dziedziny nauk

humanistycznych lub nauk spotecznych (w przypadku kierunkow studiow 7
przypisanych do dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne

lub nauki spoteczne)

Liczba punktéw ECTS przyporzadkowana przedmiotom/modutom zajeé¢ do )
wyboru

Liczba punktow ECTS przyporzadkowana praktykom zawodowym oraz 30 pkt ECTS
liczba godzin praktyk zawodowych (jezeli program studiow przewiduje

praktyki) 720 gOdZ.
Liczba godzin zaj¢¢ z wychowania fizycznego — w przypadku stacjonarnych 60 godz

studiow pierwszego stopnia i jednolitych studiow magisterskich
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Moduly zajeé zwiazane z praktycznym przygotowaniem zawodowym stuzace zdobywaniu przez
studenta umiejetnoS$ci praktycznych i kompetencji spolecznych

Forma zajeg¢ Razem Liczba
Nazwa modutu zajeé (liczba godz. na studiach stacjon.) (dzienne/ | punktow
W C P L S | zaoczne) ECTS
Podstawy programowania 30 30 60 /36 5
Podstawy elektrotechniki 30 15 15 60 /36 5
Podstawy nauki o materiatach 30 30 60 /36 5
Technologie informacyjne 30 30/18 2
Rysunek techniczny 15 30 45/27 3
Podstawy elektroniki 30 30 60 /36 5
?ﬁ;ﬁ?e}; i{lgz;lputerowe w obliczeniach 15 30 45/ 27 4
Metrologia wielkosci geometrycznych 15 30 45 /27 4
Mechanika techniczna 30 15 15 60 /36 4
Elementy automatyki 15 30 45/27 4
Grafika inzynierska 2D 30 30/18 2
Metrologia elektryczna 15 30 45 /27 4
Przetworniki pomiarowe 15 30 45/27 4
Techniki wytwarzania 30 30 60 /36 5
Wytrzymato$¢ materiatlow 30 15 15 60 /36 5
Gtk mamenta 0 5| e s
Cyfrowe sterowanie maszyn 30 30 60 /36 5
Napedy pneumatyczne i hydrauliczne 15 15 | 30 60 /36 5
Symulacje uktadow mechatronicznych 15 30 45 /27 4
Podstawy konstrukeji maszyn 30 30 60 /36 5
Automatyka napedu elektrycznego /
Elektryczne napedy systemow 15 30 45 /27 4
transportowych
Sensory w systemach sterowania 15 30 45/27 4
Techniki regulacji automatyczne;j 30 30 60 /36 5
Programowalne sterowniki logiczne 30 30 60 /36 5
CAD uktadow elektronicznych 15 15/9 1
Programowanie obrabiarek CNC 15 30 45727 4
Mechatroniczne systemy produkcyjne 15 15 30 60 /36 5
Sterowanie robotow 15 15 | 30 60 /36 5
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Moduly zajeé zwiazane z praktycznym przygotowaniem zawodowym stuzace zdobywaniu przez
studenta umiejetnoS$ci praktycznych i kompetencji spolecznych

. Forma zaj.c;é _ Razem Liczba
Nazwa modutu zajeé (liczba godz. na studiach stacjon.) (dzienne/ punktow

W C P L S | zaoczne) ECTS
Modelowanie i projektowanie proceséw
produkcyjnych 15 30 45 /27 3
Cyfrowy blizniak procesow produkcyjnych
Programowanie systemoéw mechatronicznych | 15 30 45 /27 4
Techniki szybkiego prototypowania 15 30 45727 4
Projektowanie systemoéw mechatronicznych 30 30/18 2
Analiza MES w praktyce inzynierskiej 15 30 45 /27 3
Praktyka 720 /720 30
Zautomatyzowane systemy wytwarzania /
Bezpieczenstwo w systemach 15 30 45/27 4
zautomatyzowanych
Zastosowania sztucznej inteligencji w
mechatronice / 15 30 45/27 4
Zaawansowane systemy wizyjne

RAZEM 170

Profil praktyczny — obejmuje zajecia ksztaltujgce umiejetnosci praktyczne w wymiarze wigkszym niz 50% liczby

pkt. ECTS
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Moduly zaje¢ do wyboru

Forma zaje¢ Razem Liczba
Nazwa modutu zajeé (liczba godz. na studiach stacjon.) (dzienne/ | punktow
W C P L S zaoczne) ECTS

Jezyk angielski I
Jezyk niemiecki I 30 30718 2
Grafika inzynierska 3D
Zaawansowane techniki CAD 45 45727 3
Jezyk angielski II
Jezyk niemiecki I1 30 30/18 2
Automatyka napedu elektrycznego
Elektryczne napedy systemow 15 30 45/27 4
transportowych
Jezyk angielski 111
Jezyk niemiecki I11 30 30/18 2
Jezyk angielski IV
Jezyk niemiecki IV 30 30/18 2
Modelowanie i projektowanie proceséw
produkcyjnych 15 30 45/27 3
Cyfrowy blizniak proces6w produkcyjnych
Seminarium dyplomowe-inzynierskie I 60 | 60/54 5
Praktyka 720/ 720 30
Zautomatyzowane systemy wytwarzania
Bezpieczenstwo w systemach 15 30 45/27 4
zautomatyzowanych
Zastosowania sztucznej inteligencji w
mechatronice 15 30 45/27 4
Zaawansowane systemy wizyjne
Wychowanie fizyczne 60 60/0
Seminarium dyplomowe-inzynierskie 111 75 75/ 63 6
Praca dyplomowa 15

RAZEM 82

Program studiow umozliwia studentowi wybor zajeé, ktorym przypisano punkty ECTS w wymiarze nie mniejszym

niz 30% liczby punktow ECTS.
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Zajecia lub grupy zaje¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich

Forma zajeg¢ Razem Liczba
Nazwa modulu zaje¢ (liczba godz. na studiach stacjon.) (dzienne/ punktow
w ¢ P L S | zaoczne) ECTS
Podstawy programowania 30 30 60 /36 5
Podstawy elektrotechniki 30 15 15 60 /36 5
Podstawy nauki o materiatach 30 30 60 /36 5
Rysunek techniczny 15 30 45 /27 3
Podstawy elektroniki 30 30 60 /36 5
?r/llze;g(ile}; i)ircr;lputerowe w obliczeniach 15 30 45/ 27 4
Metrologia wielkosci geometrycznych 15 30 45 /27 4
Mechanika techniczna 30 15 15 60 /36 4
Elementy automatyki 15 30 45727 4
Grafika inzynierska 2D 30 30/18 2
Metrologia elektryczna 15 30 45727 4
Przetworniki pomiarowe 15 30 45/27 4
Techniki wytwarzania 30 30 60 /36 5
Wytrzymato$¢ materiatow 30 15 15 60 /36 5
Gt e D o 5| e s
Cyfrowe sterowanie maszyn 30 30 60 /36 5
et 0 0| e s
Napedy pneumatyczne i hydrauliczne 15 15 30 60 /36 5
Symulacje uktadéw mechatronicznych 15 30 45/27 4
Podstawy konstrukcji maszyn 30 30 60 /36 5
Automatyka napedu elektrycznego /
Elektryczne napedy systemow 15 30 45 /27 4
transportowych
Sensory w systemach sterowania 15 30 45 /27 4
Techniki regulacji automatycznej 30 30 60 /36 5
Programowalne sterowniki logiczne 30 30 60 /36 5
CAD uktadow elektronicznych 15 15/9 1
Programowanie obrabiarek CNC 15 30 45/27 4
Mechatroniczne systemy produkcyjne 15 15 | 30 60 /36 5
Sterowanie robotow 15 15 30 60 /36 5
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Zajecia lub grupy zaje¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich

. Forma zaj.c;c' _ Razem Liczba
Nazwa modulu zaje¢ (liczba godz. na studiach stacjon.) (dzienne/ punktow

w ¢ P L S | zaoczne) ECTS
Modelowanie i projektowanie proceséw
produkcyjnych / 15 30 45/27 3
Cyfrowy blizniak procesow produkcyjnych
Programowanie systemow mechatronicznych | 15 30 45727 4
Techniki szybkiego prototypowania 15 30 45/27 4
Projektowanie systemoéw mechatronicznych 30 30/18 2
Analiza MES w praktyce inzynierskiej 15 30 45/27 3
Seminarium dyplomowe-inzynierskie I 60 | 60/54 5
Praktyka 720 /720 30
Zautomatyzowane systemy wytwarzania /
Bezpieczenstwo w systemach 15 30 45/27 4
zautomatyzowanych
Seminarium dyplomowe-inzynierskie I11 75 | 75763 6
Praca dyplomowa 15

RAZEM 195

6.3. Zajecia lub grupy zaje¢ — wraz z przypisaniem do kazdego modulu efektow uczenia
sie oraz tresci programowych, form i metod ksztalcenia, zapewniajacych osiagniecie
tych efektow, a takze liczby punktow ECTS (sylabusy)

Opis tresci programowych, form i metod ksztalcenia poszczegdlnych modulow zajeé oraz
przypisanych im efektow uczenia si¢, a takze liczby punktow ECTS znajduje si¢
w ogolnodostepnych kartach przedmiotow. Dostep do corocznie aktualizowanych kart
przedmiotéw mozliwy jest ze strony internetowej Instytutu Inzynierii Mechanicznej UZ
(https://iim.uz.zgora.pl) oraz Dzialu Ksztalcenia UZ (https://ksztalcenie.uz.zgora.pl) poprzez
ogolnouczelniany system informatyczny SylabUZ.

6.4. Sposoby weryfikacji i oceny osiagania przez studenta zakladanych efektow
uczenia si¢

Opis sposobow weryfikacji 1 oceny osigganych przez studenta efektow uczenia si¢
zamieszczono w p. 5 niniejszego opracowania. SzczegOtowy opis zawarty jest rOwniez w
ogolnodostepnych kartach przedmiotéw (system informatyczny SylabUZ).

Mechatronika, studia inzynierskie | stopnia, profil praktyczny 20z 21




6.5. Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych

Zgodnie z obowigzujacym planem studidw na kierunku Mechatronika, student zobowigzany
jest zrealizowaé praktyke zawodowa w wymiarze 720 godzin (30 pkt. ECTS) w trakcie
VII semestru studiow, ktory w cato$ci przeznaczony jest na praktyki. Ogolne zasady odbywania
praktyk okreslone s3 w Regulaminie Studiéw na UZ oraz Regulaminie praktyk obowigzujagcym
na Wydziale Nauk Inzynieryjno - Technicznych.

W ramach przedmiotu Praktyka zawodowa studenci realizuja zadania i1 projekty
w przedsiebiorstwach (krajowych lub zagranicznych), ktérych obszar dziatania zwigzany jest
z kierunkiem studiow. Praktyki moga by¢ rowniez realizowane w ramach Programu Erasmus
Plus. Dziekan Wydziatu moze zaliczy¢ studentowi praktyke rowniez w ramach wykonywane;j
przez niego pracy zawodowej, w tym takze za granica, jezeli jej charakter speilnia okreslone
wymogi 1 jest zgodny z kierunkiem studiow (z wylaczeniem jednoosobowej dziatalnosci
gospodarczej, ktorg prowadzi student chcacy zaliczy¢ praktyke). Lista zaktadow pracy,
z ktérymi Uczelnia ma podpisane deklaracje o wspotpracy w zakresie realizacji praktyk jest
dostepna u koordynatora praktyk. Lista obejmuje kilkadziesiat przedsigbiorstw, przy czym ma
ona charakter otwarty. Student moze wybra¢ firme do realizacji praktyki spoza listy — w tym
przypadku podlega ona weryfikacji przez koordynatora praktyk w zakresie zgodnosci
z kierunkiem studiow 1 kartg przedmiotu (sylabus).

Celem praktyki zawodowej jest zapoznanie studenta ze specyfika dzialania zaktadow
przemystowych w zakresie: projektowania, serwisu, napraw urzadzen 1 systemoéw
mechatronicznych, a w szczego6lnosci:

— ugruntowanie wiedzy teoretycznej i umiejetnosci praktycznych zdobytych na studiach
poprzez zastosowanie ich w praktyce zawodowej;

— zaznajomienie z podstawowymi przepisami dyscypliny pracy oraz warunkami
bezpieczenstwa 1 higieny pracy;

— wzbudzanie 1 umacnianie zainteresowan studentow pracg w przedsigbiorstwie oraz
zapoznanie z wymaganiami zaktadu stawianymi pracownikom;

— stworzenie warunkow do samooceny wiasnych dziatan, rozpoznanie swoich predyspozycji
1 ujawnienie wlasnych brakow;

— zgromadzenie materialu obserwacyjnego 1 doswiadczalnego zwigzanego z praca
dyplomowa;

— zwigkszenie mozliwos$ci zatrudnienia po ukonczeniu studiow.

Nadzor nad przebiegiem praktyk, ze strony Uczelni prowadzi powotany dla kierunku
koordynator praktyk, natomiast ze strony przedsi¢biorstwa wyznaczony przez zaklad pracy
opiekun praktyki. Do zaliczenia praktyki niezbedne jest zlozenie u koordynatora praktyk
potwierdzonego przez zaktad Dziennika praktyk oraz wypetnionej przez zaktad pracy ankiety
oceny praktyki. Ankiete oceny praktyk wypelnia réwniez student po jej zakonczeniu
(Zarzadzenie nr 48 Rektora UZ z dnia 04.03.2020). Analiza tych ankiet jest czg$cig raportu
ewaluacji ksztalcenia.
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