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PLAN STUDIOW STACJONARNYCH  Rekrutacja w roku akademickim 2026/2027 Uniwersytet Zielonogérski
Nazwa kierunku studiéw: Mechatronika czas trwania: 8 semestrow INSTYTUT INZYNIERII MECHANICZNEJ
Forma studiéw: stacjonarne | stopnia WYDZIAt NAUK INZYNIERYJNO-TECHNICZNYCH
Py ” SEMESTR 1 SEMESTR 2 SEMESTR 3 SEMESTR 4 SEMESTR 5 SEMESTR 6 SEMESTR 7 SEMESTR 8
LP. NAZWA PRZEDMIOTU g g:’ ’8 Forma zal Forma zaje¢ Forma fQ Forma zajg¢ EoiT e .tf Forma zajeé Forma fQ Forma zajg¢ EoiT e .tf Forma zajeé Forma fQ Forma zaje¢ Forma .tf Forma zajeé Forma fQ Forma zaje¢ Forma fQ
wlclelcs] = [Bwlc]pc]s]| = [Bfwlc]rc]s]| = [B]w[c]r]c]s] = |Bfwle]rc]s] = |B]wlelr c]s] = |Bfwle]r i]s] = |Bfw]e]r[L]s | = [B
1 Fizyka 45 4 E 30| 15 E 4
T Matematyka | 60 5 E 30| 30 E 5
T Podstawy programowania 60 5 Z0 30 30 z0 5
T Podstawy elektrotechniki 60 5 z0 30| 15 15 Z0 5
T Podstawy nauki o materiatach 60 5 E 30 30 E 5
T Wprowadzenie do mechatroniki 15 1 z0 15 Z0 1
T Technologie informacyjne 30 2 Z0 30 Z0
T Rysunek techniczny 45 3 Z0 15 30 Z0 3
T Matematyka Il 60 5 E 30| 30 E 5
? Podstawy elektroniki 60 5 E 30 30 E 5
T Metody k it w obliczeniach inz 45 4 Z0 15 30 Z0 4
7 Metrologia wielko$ci geometrycznych 45 4 E 15 30 E 4
7 Mechanika techniczna 60 4 z0 30 15|15 Z0 | 4
T Elementy automatyki 45 4 z0 15 30 z0 4
? Grafika inzynierska 2D 30 2 Z0 30 Z0 2
i Jezyk angielski | 20 N 20 . o 2
17 Jezyk niemiecki |
T Metrologia elektryczna 45 4 Z0 15 30 Z0 4
T Przetworniki pomiarowe 45 4 E 15 30 E 4
? Metody numeryczne 45 3 z0 15 30 4ol 3
7 Techniki wytwarzania 60 5 E 30 30 E 5
? Wytrzymato$¢ materiatow 60 5 E 30|15 15 E 5
? Elementy statystyki w badaniach inzynierskich 45 4 z0 15 30 z0 4
7 Grafika inzynierska 3D
—1 45 3 z0 45 z0 3
25 Zaawansowane techniki CAD
? Jezyk angielski Il
— — 30 2 z0 30 z0 2
i g Jezyk niemiecki Il
28 g Wychowanie fizyczne | 30 0 Z0 30 Z0 0
B S |cyfrowe sterowanie maszyn 60 5 E 30 30 E |5
B "® |Podstawy techniki cyfrowej i mikroprocesorowe; 60 5 70 30 30 z0 | 5
7 § Napedy pneumatyczne i hydrauliczne 60 5 E 15 15| 30 E 5
? % Symulacje uktadéw mechatronicznych 45 4 Z0 15 30 Z0 4
? -§_ Podstawy konstrukcji maszyn 60 5 E 30 30 E 5
i E Automatyka napedu elektrycznego " 4 20 B . o a
35 | .© |Elektryczne napedy systeméw transportowych
i % Jezyk angielski Il 2 N 20 . o 2
37 | g |Jezyk niemiecki lll
? g Wychowanie fizyczne Il 30 0 Z0 30 z0 0
? § Sensory w systemach sterowania 45 4 E 15 30 E 4
? Techniki regulacji automatycznej 60 5 E 30 30 E 5
T Programowalne sterowniki logiczne 60 5 Z0 30 30 z0 5
? CAD uktadéw elektronicznych 15 1 Z0 15 Z0 1
? Programowanie obrabiarek CNC 45 4 z0 15 30 Z0 4
T Mechatroniczne systemy produkcyjne 60 5 z0 15 15| 30 z0 5
? Podstawy ekonomii 45 3 Z0 15| 30 Z0 3
? Jezyk angielski IV
— 30 3 E 30 E 3
47 Jezyk niemiecki IV
: Sterowanie robotéw 60 5 Z0 15 15| 30 Z0 5
? Podstawy zarzadzania 45 3 z0 15| 30 z0 3
%0 i s produkcyinych 45 3 z0 15| 30 z0 |3
51 Cyfrowy blizniak proceséw produkcyjnych
? Pr i mechatronicznych 60 5 E 15 15 30 E 5
? Techniki szybkiego prototypowania 45 4 z0 15 30 z0 4
? Projektowanie systeméw mechatronicznych 30 2 z0 30 Z0 2
B Analiza MES w praktyce inzynierskiej 45 4 70 15 30 z0 | 4
? Ochrona wiasnosci intelektualnej 15 1 Z0 15 z0 1
? Proseminarium | 15 2 z0 15| z0 | 2
? Zarzadzanie matym i $rednim przedsigbiorstwem 15 1 z0 15 Z0 1
? Praktyka 720 30 zal zal |30
? systemy
— 45 3 z0 15 30 Z0 |3
61 f w 1 za
? Zastosowania sztucznej inteligencji w mechatronice
—1 45 4 z0 15 30 Z0 | 4
63 Zaawansowane systemy wizyjne
? Proseminarium Il 30 3 z0 3| z0 |3
? Seminarium dyplomowe 100 20 Z0 100 20 |20
Modut przedmiotow (podstawowe | obieralne)| 3220 | 240 ars E] 375 E 405 E] 390 E 360 E] 375 E| 0 E] 220
Przedmioty podstawowe| 1995 | 164
Przedmioty obieralne| 1225 | 76
Praktyki| 720 | 30

tacznie bez praktyk| 2500 | 210 |




